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Yanip Sonen Yesil - Alarm

Alarm denilen daha az dnemli hatalar i¢cin diagnostik ekran tavsiye niteligindedir. Bu
durumlar icin surtcl sadece “sira digl" bir sey algiladigini raporlar. Bu tip
durumlarda sdrtict asagidakileri yapar:

+ Surucl Uzerindeki yesil LED yanip séner (kontrol paneli hatalarindan
kaynaklanan alarmlar icin gecerli degildir).

* Alarm Word parametresinde (0308 veya 0309) uygun bir bit ayarlar. Bit tanimlari
icin, bkz. "Grup 03: FB Actual Signals (FB Gergek Sinyaller)", sayfa 76.

» Bir alarm kodu ve/veya ismi gostererek kontrol panel ekranini gecersiz kilar.

Alarm mesajlari birka¢ saniye sonra kontrol panel ekranindan kaybolur. Alarm
durumu devam ettikce mesaj belirli araliklarla tekrar gosterilir.

Hatalarin Giderilmesi

Hatalar icin Onerilen duzeltici faaliyet soyledir:

* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek i¢in asagidaki "Hata Listeleri"
tablosunu kullanin.

- SUrlcuyu yeniden baslatin. Bkz. "Hata Resetleme", sayfa 212.

Hata Listeleri

Hata Ekrandaki Agiklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet

Kodu Hata ismi
1 OVERCURRENT | Cikis akimi fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.
* Asiri motor yUku.
» DuisUk hizlanma sUresi (parametreler 2202 ACCELER TIME 1 ve 2205
ACCELER TIME 2).
» Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.
2 DC OVERVOLT Ara devrenin DC gerilimi asir fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin.
» Girig beslemesinde statik ya da gegici asin gerilim.
» Duslk yavaglama suresi (parametreler 2203 DECELER TIME 1 ve 2206
DECELER TIME 2).
» Kuguk fren kiyici (varsa).
* Asin gerilim kontrolérinin ACIK oldugundan emin olun (2005
parametresini kullanarak).
3 DEV OVERTEMP | Suriicusogutma blogu asiri isinmistir. Sicaklik sinirda veya sinirin

Uzerindedir.
R1...R4 ve R7/R8: 115 °C (239 °F)
R5/R6: 125 °C (257 °F)

Asagidakileri kontrol edin ve dulzeltin.

« Fan hatasi.

» Hava akiginda engel.

» Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.
* Agiri ortam sicakhgi.

* Asiri motor yUku.
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Izlc?(tii Elgazniger‘nkii Aciklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet
4 SHORT CIRC Hatali akim. Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin.
» Motor kablo(larinda) veya motorda kisa devre.
» Beslemede kesinti.
Reserved Kullaniimaz.

DC UNDERVOLT

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir. Asagidakileri kontrol edin ve
duizeltin.

» Giris gu¢ kaynaginda eksik faz.
» Sigorta yanmis.
» Dusuk sebeke gerilimi.

Al1 LOSS

Analog giris 1 eksik. Analog giris degeri AI1FLT LIMIT (3021)’den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.

* Analog giris icin kaynak ve baglanti.
e AIMFLT LIMIT (3021) ve 3001 AISMIN FUNCTION igin parametre ayarlari.

Al2 LOSS

Analog giris 2 eksik. Analog giris degeri AI2FLT LIMIT (3022)’'den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.

* Analog giris icin kaynak ve baglanti.
e AI2FLT LIMIT (3022) ve 3001 AI<MIN FUNCTION igin parametre ayarlari.

MOT TEMP

Surlcinin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolayr motor gok
sicak.

* Asir yukli motorlari kontrol edin.
* Hesaplama icin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.
» Sicaklik sensorlerini ve Grup 35 parametrelerini kontrol edin.

10

PANEL LOSS

Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi gerceklesmistir:
» Sirlcu lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gdsteriyor), ya da

« Sdrlcu uzaktan kumanda modundadir (REM) ve kontrol panelinden
start/stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmisgtir.

Duzeltip kontrol etmek igin:
» Haberlesme hatlari ve baglantilari
» Parametre 3002 PANEL COMM ERROR.

* Grup 10°’daki parametreler: Komut Girisleri ve Grup 11: Referans Seg¢imi
(surucu igletimi REM ise).

11

ID RUN FAIL

Motor ID Run basariyla tamamlanmadi. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin.

* Motor baglantilari
* Motor parametreleri 9905...9909

12

MOTOR STALL

Motor veya proses durmasi. Motor sikisma bdélgesinde ¢alistiriliyor.
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.

e Asiri yuk.
* Yetersiz motor gucu.
» Parametre 3010 = 3012.

13

RESERVED

Kullaniimaz.

14

EXTERNAL FLT 1

Birinci harici hatayi raporlamak icin tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3003 EXTERNAL FAULT 1.

15

EXTERNAL FLT 2

ikinci harici hatayi raporlamak igin tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3004 EXTERNAL FAULT 2.
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Hata
Kodu

Ekrandaki
Hata Ismi

Agiklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet

16

EARTH FAULT

Motor ve motor kablolarinda olasi toprak hatasi tespit edildi. Stirlcd, strtct
caligiyorken veya calismiyorken toprak hatalarini izler. Stricu
calismiyorken ve hata uretebilirken algilama daha hassastir.

Olasi diizeltmeler:

» Giris kablo baglantilarini kontrol edin/hatalar diizeltin.

* Motor kablosunun maksimum belirlenen uzunlugu agsmadigini
dogrulayin.

+ Uggen toprakl girig gii¢ kaynagi ve ylksek kapasitansli motor kablolar,
calismayan testler sirasinda hatali hata raporu verebilirler. Stirlicl
calismiyorken hata izlemeye yanit verme 6zelligini devre digi birakmak
icin, 3023 WIRING FAULT parametresini kullanin. Toprak hatasi izlemesine
yanit verme 6zelligini devre disi birakmak icin 3017 EARTH FAULT
parametresini kullanin.

17

UNDERLOAD

Motor yiiki beklenenden azdir. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.
» Baglantisi kesilmis yuk.
» 3013 UNDERLOAD FUNCTION...3015 UNDERLOAD CURVE parametreleri.

18

THERM FAIL

Dahili hata. Surlicinin dahili sicakligini élgcen termistor aciktir veya kisa
devredir. Yerel ABB satis temsilcinizle bagdlantiya gegin.

19

OPEX LINK

Dahili hata. OITF ve OINT kartlari arasindaki fiber optik baglantida
haberlesmeyle iligkili problem algilanmistir. Yerel ABB satis temsilcinizle
baglantiya gegin.

20

OPEX PWR

Dahili hata. OINT beslemesinde algak gerilim durumu algilanmistir. Yerel
ABB satis temsilcinizle baglantiya gegin.

21

CURR MEAS

Dahili hata. Akim élcim araligi disindadir. Yerel ABB satis temsilcinizle
baglantiya gegin.

22

SUPPLY PHASE

DC baglantisindaki titresen elektrik gerilimi ¢ok ylksektir. Asagidakileri
kontrol edin ve dizeltin.

» Sebeke fazi eksik.
» Sigorta yanmis.

23

Bu hata kodu ek

rana gelirse uygun aksesuar kilavuzuna basvurun.

24

OVERSPEED

Motor hizi 2001 MINIMUM SPEED veya 2002 MAXIMUM SPEED deg@erlerinden
bilyulk olandan (miktar olarak) %120 daha fazladir. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin.

» 2001 ve 2002 icin parametre ayarlari.
* Motor frenleme momenti icin yeterlilik.
* Moment kontrolinin uygulanabilirligi.
* Fren kiyici ve direnci.

25

RESERVED

Kullaniimaz.

26

DRIVE ID

Dahili hata. Konfigiirasyon Blok Strticii Kimligi gegerli degildir. Yerel ABB
satig temsilcinizle baglantiya gecin.

27

CONFIG FILE

Dahili konfiglirasyon dosyasi hatalidir. Yerel ABB satis temsilcinizle
baglantiya gegin.

28

SERIAL 1 ERR

Fieldbus haberlegsmesinin stresi zaman agimina ugramistir. Asagidakileri
kontrol edin ve diizeltin:

» Hata ayari (3018 COMM FAULT FUNC ve 3019 COMM FAULT TIME).
* Haberlesme ayarlan (Grup 51 veya 53 uygundur).
» Hat uUzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.

29

EFB CONFIG
FILE

Dahili fieldbus igin konfigurasyon dosyasini okumada hata.
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Hata Ekrandaki A . i .
Kodu Hata ismi Aciklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet
30 FORCE TRIP Fieldbus tarafindan uygulanan hata. Bkz. fieldbus Kullanici Kilavuzu.
31 EFB 1 Hata kodu, dahili fieldbus (EFP) protokol uygulamasi icin ayrilmistir. Anlam
32 — protokole baghdir.
33 EFB 3
34 MOTOR PHASE | Motor devresinde hata. Motor fazlarindan birisi eksiktir. Asagidakileri

kontrol edin ve duzeltin.

* Motor hatasi.

* Motor kablosu hatasi.

» Termik role hatasi (kullaniliyorsa).

« Dahili hata.

35 OUTPUT WIRING | Olasi gli¢ kablosu hatasi tespit edildi. Strlict galismiyorken, siirticl giris
besleme ve surlcu ¢ikigi arasindaki diizglin olmayan baglantilari izler.

Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.

- Duzgun giris kablosu baglantisi - hat gerilimi strlict ¢ikigina bagli
DEGILDIR.

» Giris beslemesi delta toprakli bir sistemse ve motor kablosu kapasitansi
yuksekse hata yanliglikla verilebilir. Bu hata, 3023 WIRING FAULT
parametresi kullanilarak devre digi birakilabilir.

36 INCOMP Sdracd, yazihmi kullanamiyor.
SWTYPE + Dahili Hata.
* YUKIU olan yazilim, slrtcuyle uyumlu degil.
» Destek temsilcisi ile gorusun.
101 SERF CORRUPT | Siirlicl igindeki dahili hata. Yerel ABB satis temsilcisini arayin ve hata
sayisini bildirin.
102 RESERVED
103 SERF MACRO
104 RESERVED
105 RESERVED
201 DSP T1 Sistemde hata. Yerel ABB satis temsilcisini arayin ve hata sayisini bildirin.
OVERLOAD
202 DSP T2
OVERLOAD
203 DSP T3
OVERLOAD
204 DSP STACK
ERROR
205 RESERVED
(OBSOLETE)
206 OMIO ID ERROR
207 EFB LOAD
ERROR
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Parametre ayarlarinda uyumsuzluklari gésteren hatalar asagida siralanmistir.

Hata
Kodu

Ekran_daki
Hata Ismi

Agiklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet

1000

PAR HZRPM

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

+ 2001 MINIMUM SPEED > 2002 MAXIMUM SPEED.

» 2007 MINIMUM FREQ > 2008 MAXIMUM FREQ.

. 20%2) MINIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED, uygun aralik digindadir
>

. (20%%)MAXIMUM SPEED / 9908 MOTOR NOM SPEED, uygun aralik disindadir
>

. ;O%E)MINIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ, uygun aralik digindadir
>

. %O%g:MAXIMUM FREQ / 9907 MOTOR NOM FREQ, uygun aralik digindadir
>

1001

PAR PFCREFNG

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler kontrol edin:
+ 2007 MINIMUM FREQ negatifken 8123 PFC ENABLE aktiftir.

1003

PAR Al SCALE

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

* 1301 Al 1 MIN > 1302 Al 1 MAX.

+ 1304 A1 2 MIN > 1305 Al 2 MAX.

1004

PAR AO SCALE

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

* 1504 A0 1 MIN > 1505 AO 1 MAX.
* 1510 A0 2 MIN > 1511 AO 2 MAX.

1005

PAR PCU 2

Glg kontroll igin parametre degerleri tutarsizdir. Yanlis motor nominal kVA
veya motor nominal gucu. Asagidakiler kontrol edin:

* 1.1 <(9906 MOTOR NOM CURR * 9905 MOTOR NOM VOLT * 1.73 / PN) < 3.0

» Kisaltmalarin anlamlari: PN = 1000 * 9909 MOTOR NOM POWER (birimler
kW cinsindense)
veya PN = 746 * 9909 MOTOR NOM POWER (birimler HP cinsindense,
6rnegin ABD'de)

1006

PAR
EXTROMISSING

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler kontrol edin:
» Uzatma réle modull bagli degildir ve
* 1410...1412 RELAY OUTPUTS 4...6, sifir disindaki degerlere sahiptir.

1007

PAR
FBUSMISSING

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin.

» Fieldbus kontroll igin bir parametre ayarlanir (6rnegin, 1001 EXT1
COMMANDS = 10 (coMMm)), fakat 9802 coMm PROT SEL = 0.

1008

PAR
PFCWOSCALAR

Parametre degerleri tutarli degildir — 8123 PFC ENABLE aktif hale
getirildiginde 9904 MOTOR CTRL MODE = 3 (SCALAR: SPEED) olmalidir.

1009

PAR PCU1

Gug kontroli igin parametre degerleri tutarsizdir. Uygun olmayan motor
nominal frekansi veya hizi. Asagidakilerden her ikisini kontrol edin:

* 1< (60 *9907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR NOM SPEED < 16

+ 0.8 <9908 MOTOR NOM SPEED /
(120 * 9907 MOTOR NOM FREQ / Motor Poles) < 0.992

1012

PAR PFC 10 1

10 konfigurasyonu tamamlanmadi — PFC'ye yeterli sayida réle
parametrelenmedi. Veya, Grup 14, parametre 8117, NR OF AUX MOT ve
parametre 8118, AUTOCHNG INTERV arasinda bir uyumsuzluk var.

1013

PAR PFC 10 2

10 konfigirasyonu tamamlanmadi — PFC motorlarinin gergek sayisi
(parametre 8127, MOTORS) Grup 14 ve parametre 8118 AUTOCHNG INTERV
icinde tanimlanan PFC motorlariyla eslesmiyor.
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Hata Ekrandaki

Kodu Hata ismi Aciklama ve Onerilen Diizeltici Faaliyet

1014 | PARPFC 103 |0 konfigiirasyonu tamamlanmadi — siiriicli, her bir PFC motoru icin bir
dijital giris (kilit) atayamiyor (8120 INTERLOCKS ve 8127 MOTORS
parametreleri).

Hata Resetleme

A

ACS550 belirli hatalari otomatik olarak resetlemek icin yapilandirilabilir. Parametre
Grup 31’e basvurunuz: Otomatik Resetleme

Uyar! Start komutu icin harici bir kaynak segilirse, ACS550 ancak hatanin
resetlenmesinden sonra hemen baslatilabilir.

Yanip Sénen Kirmizi LED

Yanip s6énen kirmizi LED ile belirtilen hatalara karsi surticiyu resetlemek igin:

» 5 dakika boyunca besleme enerijisini kesin.

Kirmizi LED

Kirmizi LED (surekli, yanip sénen degil) ile belirtilen hatalara karsi surtcuyu
resetlemek icin sorunu giderin ve asagidakilerden birisini yapin:

» Kontrol panelinden: RESET tusuna basin.
» 5 dakika boyunca besleme enerijisini kesin.

1604, FAULT RESET SELECT parametresinin degerine bagli olarak surtciyu
resetlemek icin asagidakiler de kullanilabilir:

 Dijital giris
» Seri haberlesme

Hata duzeltildiginde motor start edilebilir.

Tarihge

0N~

Referans icin en son (¢ hata kodu 0401, 0412, 0413 parametrelerinde saklanir. En
yakin zamanda gergeklesen hata icin (parametre 0401ile tanimlanir) striict sorun
gidermede yardimci olmasi icin ek verileri saklar (0402...0411 parametrelerinde).
Ornegin parametre 0404 hata anindaki motor hizini saklar.

Hata tarihgesini temizlemek icin (Grup 04, Hata Tarihgesi parametrelerinin timu):
Kontrol panelini Parametreler modunda kullanarak, parametre 0401’i segin.
EDIT (veya Temel kontrol panelinde ENTER) tusuna basin.

Up ve Down tuslarina ayni anda basin.

SAVE butonuna basin.
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Alarmlarin Diizeltiimesi

Alarmlar igin 6nerilen dlzeltici faaliyet soyledir:

« Alarmin herhangi bir duzeltici faaliyet gerektirip gerektirmedigini belirleyin (bu
faaliyet her zaman gerekli degildir).

* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek i¢in asagidaki "Alarm Listeleri"
tablosunu kullanin.

Diagnostik
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Alarm Listeleri

Asagidaki tabloda alarmlar kod numaralari ile listelenmistir ve her biri tanimlanmistir.

Alarm

Kodu
2001 OVERCURRENT Akim sinirlama kontrol6orl aktif. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin.
* Asir motor yUkd.

» Dustk hizlanma suresi (parametreler 2202 ACCELER TIME 1 ve 2205
ACCELER TIME 2).

» Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

Gosterge Aciklama

2002 OVERVOLTAGE Asiri gerilim kontrolorl aktif. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin.
» Girig beslemesinde statik ya da gegici asiri gerilim.

» Dusuk yavasglama suresi (parametreler 2203 DECELER TIME 1 ve
2206 DECELER TIME 2).

2003 UNDERVOLTAGE | Dustk gerilim kontrol6ru aktif. Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin.
» Dusuk sebeke gerilimi.

2004 DIR LOCK Denenen yon degisimine izin verilmez. Her ikisinden birini yapin:
* Motor devrinin yoninu degistirmeye calismayin, veya

* YOn degisimine izin vermek icin 1003 DIRECTION parametresini
degistirin (tersine igletim givenli ise).

2005 I/0 COMM Fieldbus haberlesmesinin suresi zaman agimina ugramistir.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

» Hata ayari (3018 COMM FAULT FUNC ve 3019 COMM FAULT TIME).
* Haberlesme ayarlari (Group 51 veya 53 uygundur).
» Hat lzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.

2006 Al1 LOSS Analog giris 1 eksiktir veya degeri minimum ayarlardan azdir. Kontrol:
» Girig kaynagi ve baglantilar

*  Minimumu (3021) seklinde ayarlayan parametre

» Alarm/Hata igletimini (3001) ayarlayan parametre

2007 Al2 LOSS Analog giris 2 eksiktir veya degeri minimum ayarlardan azdir. Kontrol:
» Girig kaynagi ve baglantilar

*  Minimumu (3022) seklinde ayarlayan parametre

* Alarm/Hata isletimini (3001) ayarlayan parametre

2008 PANEL LOSS Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi
gerceklesmigtir:

» Surici lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gésteriyor), ya
da

» Surlci uzaktan kontrol modundadir (REM) ve kontrol panelinden
start/stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmistir.

Duzeltip kontrol etmek igin:
* Haberlesme hatlari ve baglantilari
» Parametre 3002 PANEL LOSS.

* Grup 10 COMMAND INPUTS ve 11 REFERENCE SELECT igindeki
parametreler (sriicl islemi REM ise).
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Alarm ..
Kodu Gosterge Aciklama

2009 DEVICE Sirlci 1sogutma blogu sicak. Bu alarm DEVICE OVERTEMP hatasinin

OVERTEMP yakin olabilecegini uyarir.
R1...R4 ve R7/R8: 100 °C (100,00 °C)
R5/R6: 110 °C (110,00 °C)
Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin.
* Fan hatasi.
* Hava akisinda engel.
» Sogutma blogu kir veya toz kaplamis.
« Asiri ortam sicakhgi.
* Asiri motor yuku.

2010 MOT OVERTEMP | Sirlicinlin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolayi
motor sicak. Bu alarm Motor UNDERLOAD hatasinin yakin
olabilecegini uyarir. Kontrol:

* Asin yUkli motorlari kontrol edin.
* Hesaplama icin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.
» Sicaklik sensorlerini ve Grup 35 parametrelerini kontrol edin.

2011 UNDERLOAD Motor yuku beklenenden azdir. Bu alarm Motor UNDERLOAD
hatasinin yakin olabilecegini uyarir. Kontrol:

» Motor ve surlicliniin glic deg@erleri eslesiyor mu? (motor siricu igin
normalden daha kugik degildir)
« 3013 ve 3015 parametrelerinde ayarlar.

2012 MOTOR STALL Motor sikisma bélgesinde c¢ahstiriliyor. Bu alarm MOTOR STALL
hatasinin yakin olabilecegini uyarir.

2013 AUTORESET Bu alarm surtictunin motoru start edebilecek bir otomatik hata

(not 1) resetleme yapmak Uzere oldugunu uyarir.

» Otomatik resetlemeyi kontrol etmek igin 31 AUTOMATIC RESET
parametre grubunu kullanin.

2014 AUTOCHANGE Bu alarm PFC otomatik degistirme fonksiyonunun aktif oldugunu

(not 1) uyarir.

» PFC'yi kontrol etmek igin parametre grubu 81'i kullanin PFC
CONTROL ve bkz. "Uygulama Makrosu: PFC", sayfa 57.

2015 PFC INTERLOCK Bu alarm PFC kilitlerinin aktif oldugunu bildirerek uyarir bu da
surlicinun asagidakileri start edemedigi anlamina gelir:

» Herhangi bir motor (Otomatik Degistirme kullanildiginda),
* Hiz ayarli motor (Otomatik degistirme kullaniimamaktadir).

2016/ Reserved

2017

2018 PID SLEEP Bu alarm PID uyku fonksiyonun aktif oldugunu bildirerek uyarir, bu da

(not 1) motorun PID uyku fonksiyonu sona erdiginde hizlanabilecegdi anlamina
gelir.

* PID uykusunu kontrol etmek icin 4022...4026 veya 4122...4126
parametrelerini kullanin.

2019 ID RUN ID Run galistirma.

2020 Reserved
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Alarm L
Kodu Gosterge Aciklama
2021 START ENABLE 1 | Bu alarm Start Enable 1 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.
MISSING + Start Enable 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1608 parametresini
kullanin.
Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
- Dijital giris konfigtrasyonu.
* Haberlesme ayarlari.
2022 START ENABLE 2 | Bu alarm Start Enable 2 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.
MISSING + Start Enable 2 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1609 parametresini
kullanin.
Duzeltmek icin, asagidakileri kontrol edin:
- Dijital giris konfigtrasyonu.
* Haberlesme ayarlari.
2023 EMERGENCY Acil stop etkinlestirildi.
STOP

2024 Bu alarm kodu ekrana gelirse uygun aksesuar kilavuzuna basvurun.

2025 FIRST START Bir strticiiniin motor 6zellikleri igin First Start degerlendirmesi
gerceklestirdigine isaret eder. Bu, motor parametreleri girildikten veya
degistirildikten sonra motor ilk defa galistiriidiginda normaldir. Motor
modellerinin agiklamalari igin, bkz. parametre 9910 (MOTOR ID RUN).

Not 1. Role cikisi alarm kosullarini gostermek igin konfigiire edildiginde bile (6rnegin, parametre
1401 RELAY OUTPUT 1 = 5 (ALARM) veya 16 (FLT/ALARM)), bu alarm bir réle ¢ikisi tarafindan
gOsterilmez.

Alarm Kodlari (Temel Kontrol Paneli)

Kontrol Paneli alarmlari, Temel Kontrol Panelinde bir kod, AS5xxx, ile birlikte gosterilir.
Asagidaki tabloda alarm kodlari ve aciklamalari listelenmistir.

Kod Aciklama
5001 Sarlci yanit vermiyor.
5002 Haberlesme profili strtcuyle uyumlu degil.
5010 Panelin parametre yedek dosyasi bozuk.

501 Siriiclt bagka bir kaynaktan kontrol ediliyor.

5012 Doénus yonu kilitlendi.

5013 Buton devre disi, ¢linki ¢alisma engellendi.

5014 Buton devre disi, ¢lnki surlcu hatali.

5015 Buton devre disi, cunku lokal mod kilidi agik.

5018 Parametre varsayilan degeri bulunamiyor.

5019 Sifir digi bir degerin yazilmasi yasak (sadece sifir degeri yazabilir).

5020 Grup veya parametre yok veya parametre degeri uyumsuz.

5021 Grup veya parametre gizli.

5022 Grup veya parametre yazma korumali.

5023 Sdrucu galigirken degisiklik yapilamaz.

5024 Sdrlcu mesgul, tekrar deneyin.

Diagnostik
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Kod

Aciklama

5025

Siricuden veya surlcliye yikleme yapiliyorken yazma iglemi
gerceklestirilemez.

5026

Deger, sinirda veya sinirin altinda.

5027

Deger, sinirda veya sinirin Uzerinde.

5028

Deger gecersiz - ayrik de@erler listesindeki herhangi bir degderle
eslesmiyor.

5029

Bellek hazir degil, tekrar deneyin.

5030

Talep gecersiz.

5031

Sdrlci hazir degil, 6rnegin, Disiik DC gerilimi nedeniyle.

5032

Parametre hatasi tespit edildi.

5040

Secili parametre seti gegerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5041

Parametre yedegi, bellege sigmiyor.

5042

Segili parametre seti gecgerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5043

Calistirma engelleme hakki veriimedi.

5044

Parametre yedegi versiyonlari eslegmiyor.

5050

Parametrenin kargiya yiuklenmesi islemi iptal edildi.

5051

Dosya hatasi tespit edildi.

5052

Parametrenin panele yuklenmesi islemi bagarisiz oldu.

5060

Parametrenin siriclye yuklenmesi islemi iptal edildi.

5062

Parametrenin surlclye ylklenmesi islemi basarisiz oldu.

5070

Panel yedek bellegine yazma hatasi tespit edildi.

5071

Panel yedek belleginde okuma hatasi tespit edildi.

5080

isleme izin verilmedi, ¢iinkii siiriicii lokal modda degil.

5081

isleme izin verilmedi, ¢iinkii bir hata aktif.

5082

isleme izin verilmedi, ¢iinkil lizerine yazma modu etkin.

5083

isleme izin verilmedi, ¢iinkii parametre kilidi agik degil.

5084

isleme izin verilmedi, ¢iinkii siiriicii mesgul, tekrar deneyin.

5085

Sirucuye yuklemeye izin verilmedi, ¢linki strtcu tipleri uyumsuz.

5086

Sirucuye yuklemeye izin verilmedi, ¢linkl strticti modelleri uyumsuz.

5087

Sdrlclye yiklemeye izin verilmedi, ¢iinkli parametre setleri
eslesmiyor.

5088

islem basarisiz oldu, ¢iinkii siiriicii bellegi hatasi tespit edildi.

5089

Siriclye yikleme basarisiz oldu, ¢linkl bir CRC hatasi tespit edildi.

5090

Sirtcuye ylkleme basarisiz oldu, ¢linku veri isleme hatasi tespit edildi.

5091

islem basarisiz oldu, ¢iinkii parametre hatasi tespit edildi.

5092

Sirlclye yukleme basarisiz oldu, ¢linkii parametre setleri eslesmiyor.

221
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Bakim
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Uyarn! Ekipman lizerinde herhangi bir bakim igslemi gergeklestirmeden énce,
bkz. "Guvenlik", sayfa 3. Glivenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma
veya oliim ile sonuglanabilir.

Bakim Araliklari

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa surlcu ¢ok az bakim gerektirir. Bu tablo
ABB tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklarini siralar.

Bakim

Aralik

Talimat

Sogutma blogu sicaklik kontroll
ve temizligi

Ortamin tozluluk durumuna
baglidir (her 6...12 ayda bir)

Bkz. "Sogutma blogu", sayfa
217.

Ana sogutma faninin
degistiriimesi

Her bes yilda bir

Bkz. "Sogutma Faninin
Degistirilmesi", sayfa 218.

Dahili sogutma fani
degistiriimesi
(IP 54/UL Tip 12 Uniteleri)

Her Ug yilda bir.

Bkz. "Siiriicli I¢i Fanin
Degistiriimesi", sayfa 219.

Kondansator degigimi
(R5 ve R6 kasa tipleri)

Her on yilda bir

Bkz. "Kondansatorler", sayfa
219.

Yardimci kontrol panelindeki
pilin degistiriimesi

Her on yilda bir

Bkz. “Pil”, sayfa 220.

Sogutma blogu

Sogutma blogu kanatlari sogutucu havadaki tozu biriktirir. Tozlu sogutma blogu
surlcunin sogutulmasi icin daha az etkin olacagi i¢in, asiri iIsinma hatalarinin
olusmasi daha olasi hale gelir. "Normal” bir ortamda (tozlu degil, temiz degil)

sogutma blogunu yillik olarak kontrol edin, tozlu bir ortamda daha sik kontrol yapin.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):

1. Sdrucuye gelen enerjiyi kesin.

2. Sogutma fanini sékin (bkz. bélim "Sogutma Faninin Degistiriimesi", sayfa 218).

3. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan) ufletin ve es zamanl

olarak tozu yakalamak icin hava cikisinda bir elektrik stpurgesi kullanin.

Not: Yan yana duran diger techizatlara toz girmesi riski varsa, bu temizleme islemini
bir baska odada gergeklestirin.

4. Sogutucu fani yerine yerlestirin.

5. Yeniden enerji verin.

Bakim
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Sogutma Faninin Degistirilmesi

Surdcinin ana sogutma fani maksimum degerlendirilmis isletim sicakliginda ve
surlcu yukinde yaklasik 60.000 isletim saatlik dGmri vardir. Tahmini 6mur fan
sicakliginda (fan sicakhgi ortam sicakliklari ve sirtcl yuklerinin bir fonksiyonudur)
her 10 °C (18 °F)’lik disUs igin iki katina gikar.

Fan vidalarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun temizlenmesine ragmen
sicakhgdinin dereceli olarak artisi yoluyla fan arizasi éngdrulebilir. Stricu bir
prosesin Kritik bir bélimuande ¢alistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢ikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gerceklestiriimesi tavsiye edilir. Degistirilecek fanlar
ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek pargalari disinda baska parca
kullanmayiniz.

Kasa tipleri R1...R4
Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz:
1. Sdrlcuye gelen enerjiyi kesin.
2. Sduriucu kapagini gikarin.
3. Kasa tipi igin:

* R1, R2: Fan kapaklarinin kenarlarinda bulunan
muhafaza penslerine bastirin ve yukari kaldirin.

* R3, R4: Fan dayanaginin sol tarafinda bulunan
manivelaya bastirin ve fani yukari déndurup,
cikartin.

4. Fan kablosunun akimini kesin. Y0024

5. Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte
edin.

6. Yeniden enerji verin.

Kasa tipleri R5 ve R6

Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz:

1. Sdrlcuye gelen enerjiyi kesin.

2. Fani tutan vidalari sokun.

3. Fani sokun:

* R5: Fani menteselerinde oynatin.

* RG6: Fani ¢ikarin.
4. Fan kablosunun akimini kesin.

5. Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak fani
monte edin.

6. Yeniden enerji verin.

Bakim
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Siiriicii igi Fanin Degistirilmesi

IP 54/UL Tip 12 sinifinda surtcindn iginde hava dolasimini saglamak igin ilave bir
fan bulunmaktadir.

Kasa tipleri R1...R4

R1 ile R4 arasi kasa tiplerindeki surtci i¢i fanini degistirmek icin asagidakileri yapin:

1. Sdrucuye gelen enerjiyi kesin.
2. On kapag ¢ikarin.

3. Fani yerinde tutan muhafazanin késelerinde kancali
tutma mandallari vardir. Kancalari serbest birakmak
icin dort mandalin hepsini ortaya dogru bastirin.

4. Mandallar/kancalar serbest kaldiklarinda, gévdeyi
surtcuden kaldirmak igin yukari dogru ¢ekin.

5. Fan kablosunun akimini kesin.

6. Asagidakilere dikkat ederek ayni islemleri tersine dogru
tekrarlayip fani yerlestirin.

Fan hava akigl yukari dogrudur (fan Uzerindeki oku
dikkate alin).

Fan kablo takimi 6ne dogrudur.
Disli muhafaza kancalari sag arka koseye yerlestiriimistir.

Fan kablosu suricunun Uzerinde, fanin biraz ilerisinde baglaniyordur.

Kasa tipleri R5 ve R6

R5 veya R6 kasa tiplerindeki surtcu ici fani degistirmek i¢in asagidakileri uygulayin:

Sdrucuye gelen enerjiyi kesin.

On kapagi ¢ikarin.

Fani digsari dogru kaldirin ve kablolarin baglantisini kesin.
Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.

Yeniden eneriji verin.

Kondansatorler

Surlcinin DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansator kullaniimaktadir.
Surlcl yuklenmesine ve ortam sicakligina bagl olarak dmdarleri 35.000...90.000
saat arasidir. Kondansatoérin émra ortam sicakligini dusurerek uzatilabilir.

Bir kondansatoér arizasini 6nceden tahmin etmek mimkin degildir. Kondansator
arizasini genellikle giris besleme sigorta arizasi veya genel bir hata izler. Eger
kondansator arizasi olmasindan stipheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun. Kasa
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tipi R5 ve R6 yedeklerini ABB’den bulabilirsiniz. Belirlenmis ABB yedek parcalari
disinda baska parca kullanmayiniz.

Kontrol Paneli

Temizleme

Kontrol panelini temizlemek i¢cin yumusak nemli bir bez kullanin. Ekran camini
cizecek sert temizleyicilerden kaginin.

Pil
Pil yalnizca saat fonksiyonu bulunan ve etkinlestiriimis olan Gelismis kontrol

panellerinde kullanilir. Batarya kesintileri sirasinda saatin bellek icerisinde
calismaya devam etmesini saglar.

Pilin tahmini dmri on yildan daha fazladir. Pili gikartmak i¢in, kontrol panelinin
arkasindaki pil tutucusunu dondirmek amaciyla madeni para kullanin. Pili CR2032
tipi ile degistirin.

Uyari! Saat disinda herhangi bir kontrol panel veya surlcu fonksiyonu igin pil
GEREKMEMEKTEDIR.

Bakim
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Teknik Veriler
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Nominal Degerler

Asagidaki tablo tip kodlari kullanilarak ACS500 ayarlanabilir hizli AC sirtcusu igin

su nominal degerleri vermektedir:

* |EC degerleri

* NEMA nominal degeri (gdlgeli stitunlar)

» Kasa tipi

Nominal Degerler, 208...240 Volt Siirticuler

Kisaltma olarak verilen sttun bagliklari “Simgeler” sayfa 222 icinde agiklanmaktadir.

Tip Kodu Normal kullanim Agir Sartlarda Kullanim
ACS550-x1- In Py Py I2hd Phg Phg }Sra,:,a
bkz. agagida A kW HP A kW HP

3 fazli besleme gerilimi 208...240 V

-04A6-2 46 0.75 1.0 3.5 0.55 0.75 R1
-06A6-2 6.6 1.1 1.5 4.6 0.75 1.0 R1
-07A5-2 7.5 1.5 2.0 6.6 1.1 1.5 R1
-012A-2 11.8 2.2 3.0 7.5 1.5 2.0 R1
-017A-2 16.7 4.0 5.0 11.8 2.2 3.0 R1
-024A-2 24.2 5.5 7.5 16.7 4.0 5.0 R2
-031A-2 30.8 7.5 10.0 24.2 55 7.5 R2
-046A-2 46.2 11.0 15.0 30.8 7.5 10.0 R3
-059A-2 59.4 15.0 20.0 46.2 11.0 15.0 R3
-075A-2 74.8 18.5 25.0 59.4 15.0 20.0 R4
-088A-2 88.0 22.0 30.0 74.8 18.5 25.0 R4
-114A-2 114 30.0 40.0 88.0 22.0 30.0 R4
-143A-2 143 37.0 50.0 114 30.0 40.0 R6
-178A-2 178 45.0 60.0 150 37.0 50.0 R6
-221A-2 221 55.0 75.0 178 45.0 60.0 R6
-248A-2 248 75.0 100 192 55.0 75.0 R6
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Nominal degerler, 380... 480 Volt Siiriiciiler

Kisaltma olarak verilen sttun bagliklari “Simgeler” sayfa 222 icinde agiklanmaktadir.

Tip Kodu Normal kullanim Agir Sartlarda Kullanim
ACS550-x1- Ion Pn Pn Ioha Phg Pha Ifr?:?
bkz. agagida A kw HP A kw HP

3 fazli besleme gerilimi 380...480 V

-03A3-4 3.3 1.1 1.5 24 0.75 1 R1
-04A1-4 4.1 1.5 2 3.3 1.1 1.5 R1
-05A4-4 5.4 2.2 Not 1 4.1 1.5 Not 1 R1
-06A9-4 6.9 3 3 54 22 2 R1
-08A8-4 8.8 4 5 6.9 3 B R1
-012A-4 11.9 5.5 7.5 8.8 4 5 R1
-015A-4 15.4 7.5 10 1.9 5.5 7.5 R2
-023A-4 23 11 15 15.4 7.5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 11 15 R3
-038A-4 38 18.5 25 31 15 20 R3
-044A-4 44 22 30 38 18.5 25 R4
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-077A-4 77 Not 2 60 65 Not 2 50 R5
-096A-4 96 45 75 77 37 60 R5
-124A-4 124 55 100 96 45 75 R6
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 195 110 Not 1 162 90 Not 1 R6
1. ACS550-U1 serisinde bulunmamaktadir.

2. ACS550-01 serisinde bulunmamaktadir.
Simgeler

Tipik degerler:

Normal kullanim (%10 asir yuk kapasitesi)

N kesintisiz rms akimi. %10 fazladan yiiklemeye on dakika da bir dakika boyunca izin
verilmektedir.

Py Normal kullanimda tipik motor guict. Kilowatt gii¢ nominal degerleri IEC, 4 kutuplu
motorlarin cogunda gegcerlidir. Beygir guct degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin cogunda
gecerlidir.

Agir sartlarda kullanim (%50 asiri yikleme kapasitesi)

Iong kesintisiz rms akimi. %50 fazladan ytklemeye on dakika da bir dakika boyunca izin
verilmektedir.

Prg agir sartlarda kullanimda tipik motor gticu. Kilowatt glic nominal degerleri IEC, 4 kutuplu
motorII%rilrn cogunda gecerlidir. Beygir glict degerleri 4 kutuplu NEMA motorlarinin gogunda
gecerlidir.

Boyutlandirma

Akim nominal degerleri, bir gerilim araliyinda degisik besleme gerilimi seviyeleri i¢in
aynidir. Tabloda belirtilen nominal motor gticine ulagsmak igin, strictiiniin nominal
akimi nominal motor akimindan ytiksek veya ona esit olmasi gerekir. Ayrica
asagidakileri de dikkate alin:

* Nominal de@erler 40 °C (104 °F) ortam sicakhiginda gecerlidir.
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* izin verilen maksimum motor giicii 1,5 - Py g ile sinirlandiriimigtir. Eger limitin
Uzerine gikilirsa, motor momenti ve akim otomatik olarak sinirlandirilacaktir.
Fonksiyon surdcunin giris képrasini agiri yuklemeye karsi korur.

Teknik Veriler
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Deger kaybi

Yuk kapasitesi (akim ve gli¢), asagida anlatildigi gibi belirli durumlarda azalir. Tam
motor gucunun gerektigi bu tarz durumlarda, azalan deger yeterli kapasite
saglayacak sekilde suUrtciyU asiri boyutlandirin.

Ornegin, eger uygulamanizda 15,4 A degerinde bir motor akimi ve8 kHz degerinde
anahtarlama frekansi gerekiyorsa uygun surtci boyutunu asagidaki sekilde
hesaplayin:

Minimum gereken boyut = 15,4 A/ 0,80 = 19,25 A

Burada: 0,80, 8 kHz anahtarlama frekansi i¢in deger azalmasini gosterir (bkz. asagida
"Anahtarlama Frekansina gére Nominal Deger Kaybi").

Nominal degerler tablosundaki I, 'ye bakildiginda (sayfa 221), asagidaki strtculer
19,25 A'nin |,y gereksinimini asar: ACS550-x1-023A-4 veya ACS550-x1-024A-2

Sicakliga Bagli Nominal Deger Kaybi

+40 °C...50 °C (+104 °F...122 °F) sicakhk araliginda, +40 °C (+104 °F) Gzerindeki
her bir 1 °C (1.8 °F) icin nominal ¢ikis akimi %1 oraninda azalir. Cikis akimi,
nominal disus degeri tablosunda verilen akimin disis faktéru ile garpilmasiyla
hesaplanir.

Ornek Ortam sicakligi 50°C (+122°F) oldugunda nominal diistis degeri faktéri
%100 - %1/° C x 10 °C = 90% veya 0,90 olur.
Bu durumda, ¢ikig akimi 0,90 x /oy veya 0.90 x /o4 olacaktir.

Yiikseklige Bagli Nominal Deger Kaybi

Deniz seviyesinin 1000...4000 m (3300...13.200 ft) Gzerindeki ylksekliklerde her
100 m (330 ft) icin deger kaybi %1'dir. Kurulum sahasi deniz seviyesinden

2000 m’den (6600 ft) daha yuksekte ise, lutfen daha fazla bilgi almak icin yerel ABB
dagitimcinizla ya da ofisle baglanti kurun.

Tek Fazli Besleme Nominal Deger Kaybi

208...240 Volt serisi suructlerde, tek fazli besleme kullanilabilir. Bu durumda
nominal deger kaybi %50’dir.

Anahtarlama Frekansina gére Nominal Deger Kaybi

Eger 8 kHz anahtarlama frekansi (parametre 2606) kullanilirsa:
* Ya P\/Ppq Ve Ion/long degerlerini %80 oraninda azaltin

* Ya da parametre 2607'yi SW FREQ CTRL = 1 (ON) olarak ayarlayin, boylelikle
surdcunun dahili sicakhgr 90 °C'yi gegtiginde surlcu anahtarlama frekansini
azaltabilecektir. Ayrintilar igin, 2607 parametresinin agiklamalarina bakin.

Eger 12 kHz anahtarlama frekansi (parametre 2606) kullanilirsa:

* Pn/Phg ve Ion/long degerlerini %65 oraninda azaltin ve ortam sicaklhigini en fazla
30 °C (86 °F) olacak sekilde azaltin ve akimin en fazla l,,4 olmasini saglayin

* Ya da parametre 2607'yi SW FREQ CTRL = 1 (ON) olarak ayarlayin, boylelikle
surdcunun dahili sicakhgr 80 °C'yi gegtiginde surlcu anahtarlama frekansini
azaltabilecektir. Ayrintilar igin, 2607 parametresinin agiklamalarina bakin.
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Besleme Gerilim Baglantilari

Uyan! Siiriciytli, nominal girisg gerilim araligi digsinda ¢alistirmayin. Asiri
gerilim siriciiye kalici olarak zarar verebilir.

Besleme Gerilim Spesifikasyonlari

Giris Besleme Baglantisi Ozellikleri

Asagidaki igin 208/220/230/240 VAC 3 fazl (veya 1 fazli) +%10 - %15
Gerilim (U,) ACS550-x1-Xxxx-2.

ACS550-x1-xxxx-4 i¢in 400/415/440/460/480 VAC 3 fazli +%10 - %15 .

Muhtemel kisa devre | Beslemedeki izin verilen maksimum muhtemel kisa devre akimi,

akimi sUrlictiniin ana elektrik kablolarinin uygun sigortalar tarafindan korunmasi
(IEC 629) saglandiktan sonra saniyede 100 kA'dir. US: 100,000 AIC.
Frekans 48...63 Hz
Dengesizlik Maks. Nominal fazdan, faza giris gerilimine + %3.
Temel gii¢ faktori 0.98 (nominal ylkte)
(cos phiy)
Kablo Sicakligi 90 °C (194 °F) minimum nominal deger.

Nominal Degeri

Baglanti Kesme Cihazi

ACS550'de bir baglanti kesme cihazi yoktur. AC gli¢ kaynagi ve ACS550 arasina
giris glicinU kesmek icin bir ayirici monte edilmelidir. Bu baglanti kesme cihazi
asagidaki 6zelliklere sahip olmalidir:

* Hem ulusal hem de yerel elektrik yasalari da dahil ama bunlarla sinirli olmamak
Uzere yuralUkteki guvenlik mevzuatina uygun olmalidir.

» Kurulum ve bakim ¢alismalari sirasinda acgik konumda Kilitli olmalidir.

Baglanti kesme cihazi, motoru kumanda etmek icin kullaniimamalidir. Motoru
kumanda etmek i¢in bunun yerine kontrol paneli veya I/O terminallerinin
kumandalarini kullanin.

Sigortalar

Dagitim devre korumasi nihai kullanici tarafindan saglanmali, ulusal ve yerel elektrik
kurallarina gore boyutlandiriimalidir. Asagidaki tablolarda, surtictiiniin besleme
girisinde kisa devre korumasi icin sigorta 6nerileri yer almaktadir.
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Sigortalar, 208...240 Volt Sirticiiler

ACS550

Kullanim K1 lavuzu

ACS550-x1- Girig Akimi Sebeke Sigortalar

bkz. asagida A IEC269 gG (A) | UL Sinif T (A) Bussmann Tipi
-04A6-2 4.6 10 10 JJS-10
-06A6-2 6.6
-07A5-2 75
-012A-2 11.8 16 15 JJS-15
-017A-2 16.7 25 25 JJS-25
-024A-2 24.2 30 JJS-30
-031A-2 30.8 40 40 JJS-40
-046A-2 46.2 63 60 JJS-60
-059A-2 59.4 80 JJS-80
-075A-2 74.8 80 100 JJS-100
-088A-2 88.0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

Sigortalar, 380...480 Volt

ACSbSkSZO-x1- Girig Akimi Sebeke Sigortalari

a§ag|.da A IEC269 gG (A) UL Sinif T (A) Bussmann Tipi
-03A3-4 3.3 10 10 JJS-10
-04A1-4 4.1
-05A4-4 5.4
-06A9-4 6.9
-08A8-4 8.8 15 JJS-15
-012A-4 11.9 16
-015A-4 15.4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-044A-4 44 60 JJS-60
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-077A-4 77 100 JJS-100
-096A-4 96 125 125 JJS-125
-124A-4 124 160 175 JJS-175
-157A-4 157 200 200 JJS-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250
-195A-4 195 250 250 JJS-250
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Kurulumun genel tasariminda acil stop cihazlar ve gerekli olabilecek diger tim
guvenlik ekipmanlari bulunmalidir. SU[UcUnUn kontrol paneli Gzerinde yer alan STOP
butonuna basilmasi asagidakileri SAGLAMAZ:

* Motorun acil stop olarak durdurulmasi.

« Surlcinadn tehlikeli gerilimden ayriimasi.

Besleme Giris Kablolari / Kablo Baglantisi

Giris kablo baglantisi igin asagidakilerden biri segilebilir:

» Dort iletkenli kablo (Ug faz ve toprak/koruyucu topraklama). Ekranlama gerekli

degildir.

+ Kanaldan gecen dort yalitimli iletken.

Kablo baglantisini, yerel guvenlik dizenlemeleri, uygun giris gerilimi ve surtcinin
yuk akimina goére boyutlandirin. Her kosulda, iletkenin terminal boyutu tarafindan
tanimlanan maksimum sinirdan daha az olmasi gerekir (bkz. "Sirtcinun Gig

Baglanti Terminalleri”, sayfa 230).

Asagidaki tablo farkli yik akimlari igin bakir ve altiminyum kablo tiplerini
belirtmektedir. Bu tavsiyeler yalnizca tablonun Ust kisminda listelenmis bulunan

kosullar igin gecerlidir.

IEC NEC

Asagidakilere dayanarak: Asagidakilere dayanarak:
+ EN 60204-1 ve IEC 60364-5-2/2001 » Bakir kablolar i¢cin NEC Tablo 310-16
+ PVC yaltimi * 90 °C (194 °F) kablo yalitimi
» 30 °C (86 °F) ortam sicakhigi * 40 °C (104 °F) ortam sicakligi
» 70 °C (158 °F) yuzey sicakhgi » Oluk ya da kablo igerisindeki ya da toprakli
+ Esmerkezli bakir muhafazali kablolar (dogrudan gomiili) akim tastyici iletkenler

. S R ucten fazla degil.
« Kablo iskelesi lizerinde yan yana désenen .

kablolar dokuzdan fazla degildir. » Esmerkezli bakir muhafazali kablolar
Maksimu Maksimu - .
m Yik E:EI'; m Yiik Ar‘rl]uz:grou “gﬂﬁ&?:::: Bakir Kablo Boyutu
Akimi (mm?) Akimi (mm2) (A) (AWG/kcmil)
(A) (A)
14 3x1,5 R1...R4 kasatipleriyle | 22.8 14
birlikte aliminyum

20 3x2,5 kablo kullanmayin 27.3 12
27 3x4 36.4 10
34 3x6 50.1 8
47 3x10 68.3 6
62 3x16 86.5 4
79 3x25 100 3
98 3x35 91 3x50 118 2
119 3x50 117 3x70 137 1
153 3x70 143 3x95 155 1/0
186 3x95 165 3x120 178 2/0

Teknik Veriler



233 ACS550 Kullanim Kilavuzu

IEC NEC
Asagidakilere dayanarak: Asagidakilere dayanarak:
* EN 60204-1 ve |IEC 60364-5-2/2001 + Bakir kablolar icin NEC Tablo 310-16
* PVC yahtimi * 90 °C (194 °F) kablo yalitimi
» 30 °C (86 °F) ortam sicakhgi * 40 °C (104 °F) ortam sicakhgi
e 70 °C (158 °F) yuzey sicakhgi » Oluk ya da kablo igerisindeki ya da toprakli
« Esmerkezli bakir muhafazali kablolar (dogrudan gomiuli) akim tasiyici iletkenler

» Kablo iskelesi lizerinde yan yana désenen Ugten fazla degil.

kablolar dokuzdan fazla degildir.  Esmerkezli bakir muhafazali kablolar
Maksimu Maksimu L .
mYik | pakr m Yiik | Al | aksimum Bakir Kablo Boyutu
Akimi 2 Akimi 2 (AWG/kcmil)
@ | (mm?) @ | (mm?) (A)
215 3x120 191 3x150 205 3/0
249 3x150 218 3x185 237 4/0
284 3x185 257 3x240 264 250 MCM veya 2 x 1
274 3x (3x50) | 291 300 MCM veya 2 x 1/0
285 2x (3x95) | 319 350 MCM veya 2 x 2/0

Toprak Baglantilari

Kisisel guvenliginiz, cihazin dizgln calismasi ve elektromanyetik emisyon/birikmeyi
azaltmak icin sirtict ve motor kurulum tesisinde topraklanmalidir.

« lletkenler, giivenlik diizenlemelerinin gerektirdigi gibi boyutlandiriimalidir.

» Gulvenlik dizenlemelerine uygun sekilde sirtcl PE terminaline gli¢ kablosu
ekranlari baglanmalidir.

* Glg kablosu ekranlari, sadece ekran iletkenleri glvenlik dizenlemelerinin
gerektirdigi sekilde boyutlandiriimigsa ekipman topraklama ilketkenleri olarak
kullanilmaya uygundurlar.

» Birden fazla suricult kurulumlarda siricl terminallerini seri olarak baglamayiniz.

Asimetrik Topraklanmis Sebekeler

Uyari! Siriiciiniin girig terminallerine gii¢ gelirken EM1 veya EM3 vidalarini
takmayi veya ¢ikarmayi denemeyin.

Asimetrik topraklanmis sebekeler asagidaki tabloda tanimlanmigstir. Bu aglarda,
EM3 vidasi tarafindan saglanan dahili baglanti (sadece R1...R4 kasa tiplerinde),
EM3 cikarilarak kesilmelidir. Eger agin topraklama konfiglirasyonu bilinmiyorsa
EM3'U ¢ikarin. Asagidakilere dikkat edin:

* ACS550-01 surucduleri, vidalari takili olarak teslim edilirler.
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* ACS550-U1 surlctileri, vidalari ¢ikarilmis halde teslim edilirler (bununla birlikte
vidalar kablo kutusu igindedir).

Asimetrik Topraklanmis Sebekeler — EM3 Cikarilmalidir

Ucgenin L1 Uggenin bir L1
koésesinde kenarinin orta
topraklanir noktasinda
topraklanir
ns L2 A L2
—L3 L3
Tek faz, ug L1 Saglam L1
noktada topraklanmamis < L1
topraklanir noétre sahip g %
fazli "Variac"

L2—
N :§<—L2
L3—
}~*L3

EM3 (M4x16 vida), elektromanyetik emisyonu azaltan bir
dahili toprak baglantisi saglar. EMC'nin (elektromanyetik
uyumluluk) sorun oldugu ve sebekenin simetrik olarak
topraklandigi yerlerde EM3 monte edilebilir. Referans olarak
sagdaki semada simetrik olarak topraklanmis bir sebeke
gOsterilmektedir.

Kayan Sebekeler

A

Uyan! Siiriiciiniin giris terminallerine gii¢ gelirken EM1, EM3, F1 veya F2
vidalarini takmayi veya ¢ikarmayi denemeyin.

Kayan sebekeler icin (ayrica IT, topraksiz veya empedans/direng toprakli aglar
olarak da bilinirler):

» Dahili RFlI filtrelerine giden toprak baglantisini kesin:

— ACS550-01, R1...R4 kasa tipleri: Hem EM1 hem de EM3 vidalarini ¢ikarin
(bkz. "Gug Baglantisi Semalari”, sayfa 21).

— ACS550-U1, R1...R4 kasa tipleri: EM1 vidasini ¢ikarin (tnite, EM3 ¢ikariimig
halde teslim edilir, bkz. "Glg¢ Baglantisi Semalari”, sayfa 21).

— R5...R6 kasa tipleri: Hem F1 hem de F2 vidalarini ¢ikarin (bkz. sayfa 22).

*  EMC mevzuatina uyum gerektiren durumlarda, komsu algak gerilim sebekelerinin
asir emisyona maruz kalip kalmadigini kontrol edin. Bazi durumlarda,
transformatér ve kablolarda dogal emisyon bastirimi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan bir
besleme transformatort kullanin.

+ "EN 61800-3 Uyumlu Motor Kablolari", sayfa 234 icinde verilen kitler gibi harici bir
RFI/EMC filtresi TAKMAYIN. Bir RFI filtresinin kullaniimasi, filtre
kondansatérlerine giden giris gerilimini topraklar ve bu da tehlikeli olabilir ve
Uniteye hasar verebilir.
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Siriicliniin Gug¢ Baglanti Terminalleri

Asagidaki tabloda, suriclunin gu¢ baglanti terminalleri icin spesifikasyonlar
verilmektedir.

U1, v1, w1
U2, v2, w2 PE Terminalinin Topraklanmasi
lgfs? BRK#+, UDC# Terminalleri
ipi
P Min. Kablo Maks. Kablo Moment Maks. Kablo Moment
Boyutu Boyutu Boyutu
mm?  |AWG |mm? | AWG Nm |lb-ft |[mm? |AWG Nm | Ib-ft
R1 0.75 18 16 6 1.3 1 16 6 1.3 1
R2' 0.75 18 16 6 1.3 1 16 6 1.3 1
R3' 25 14 25 3 2.7 2 25 3 2.7 2
R4’ 10 8 50 1/0 5.6 4 50 1/0 5.6 4
R5 16 6 70 2/0 15 11 70 2/0 15 11
R6 95 3/0 185 350 MCM | 40 30 185 350 MCM | 40 30

1. R1...R4 kasa tipleriyle birlikte aliminyum kablo kullanmayin.

Gli¢ Terminallerinde Dikkate Alinacaklar - R6 Kasa Tipi

A Uyari! R6 gli¢ terminallerinde sikistirma
pabuglan saglanirsa bunlar sadece 95 mm? (3/ 2
0 AWG) veya daha biiyiik kablo boyutlari igin 3
kullanilabilirler. Daha kiiglik kablolar
genlesebilir ve siiriicliye zarar verebilir ve
asagida anlatildigi gibi halka pabuglara
ihtiyaclari vardir.

Halka Pabucglar

R6 kasa tipinde kullanilan kablonun boyutu 95 %60002
mm?2'den (3/0 AWG) daha kisaysa veya eg@er sikistirma pabucu saglanmamigsa
halka pabugclari asagidaki prosedire uygun olarak kullanin.

1. Asagidaki tabloda uygun halka pabuclari segin.
2. Saglanan terminal pabugclarini kablolarin striict ucuna baglayin.
3. Yalitim banti veya i1si1 korumasiyla halka pabuglarin uclarini yalitin.
4. Terminal pabucunu sirtcliye baglayin.
Kablo Tipi
- Uretici Halka Kivirma | Kivrim
mm?2 ?Jv“g/ Pabuglar Aleti Sayisi
16 6 Burndy YAV6C-L2 MY29-3 |1
lisco CCL-6-38 ILC-10 2
- 4 Burndy YA4C-L4BOX | MY29-3 | 1
lisco CCL-4-38 MT-25 1
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Kablo Tipi
p— Oretici Halka Kivirma | Kiviim
2 | Kemi Pabuclar Aleti Sayisi
mm= 1 AwG ¢ y
Burndy YA2C-L4BOX | MY29-3 2
35 2 llsco CRC-2 IDT-12 1
llsco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX | MY29-3 2
50 . lisco CRA-1-38 IDT-12 1
llsco CCL-1-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX | MY29-3 2
llsco CRB-0 IDT-12 1
55 1/0
llsco CCL-1/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
Burndy YAL26T38 MY29-3 2
llsco CRA-2/0 IDT-12 1
70 2/0
llsco CCL-2/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
llsco CRA-3/0 IDT-12 1
95 3/0
llsco CCL-3/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
llsco CRA-4/0 IDT-12 1
95 3/0
llsco CCL-4/0-38 MT-25 2
Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4

Sikistirma Pabuclari

Sikistirma pabucu saglandiysa ve
kullanilabiliyorsa kablolari baglamak icin

asagidaki prosedura kullanin.

1. Saglanan sikistirma pabuclarini kablolarin

surlcu ucuna baglayin.

2. Sikistirma pabucunu slrtcuye baglayin.

1

)

X60003
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Motor Baglantilari

Q Uyari! Sebeke elektrigini suriicii ¢cikis terminallerine baglamayin: U2, V2 veya
W2. Cikista kullanilan hat gerilimi iiniteye kalici zarar verebilir. Eger sik sik
baypas islemi gerekiyorsa mekanik kilitli anahtarlari veya kontaktorleri

kullanin.

Q Uyari! Siiriicuniin nominal girig geriliminin yarisindan daha az nominal
gerilime sahip bir motoru baglamayin.

Q Uyari! Motor veya motor kablolari Gizerinde herhangi bir gerilim tolerans (Hi-
Pot) testi veya yalitim direnci (Megger) testi uygulamadan énce siricii
baglantisini kesin. Bu testleri siirilicii lizerinde gergeklestirmeyin.

Motor Baglanti Ozelliklerii

Motor Baglanti Ozellikleri

Gerilim (Uy) 0...U4, 3 fazl simetrik, alan zayiflama noktasinda U5
Frekans 0...500 Hz
Frekans Cozuniirligi 0.01 Hz
Akim Bkz. "Nominal Degerler", sayfa 221.

Alan Zayiflama Noktasi 10...500 Hz

Anahtarlama Frekansi Segilebilir: 1, 4, 8 veya 12 kHz

Kablo Sicakligi Nominal 90 °C (194 °F) minimum nominal deger.

Degeri
Maks. Motor Kablo Uzunlugu*
Kasa Tipi
fsw =1 veya 4 kHz fsw = 8 kHz veya 12 kHz

R1 100 m 10.058,40 | 100 m 10.058,40

Maksimum Motor Kablosu cm cm
Uzunlugu R2...R4 200 m 19.812,00 | 100 m 10.058,40

cm cm
R5...R6 300 m 29.870,40 | 150 m 14.935,20

cm cm

* Uyan! Yukaridaki tabloda belirtilenden daha uzun motor
kablosunun kullaniimasi siiriiclide kalici hasara sebebiyet
verebilir.

Toprak Hatasi Korumasi

ACS550 dahili hata mantigi, sirtcl, motor veya motor kablosundaki toprak
hatalarini tespit eder. Bu hata mantigi:

« kisisel koruma veya yangin korumasi 6zelligi DEGILDIR.

» Parametre 3017 EARTH FAULT kullanilarak devre digi birakilabilir.
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» Uzun, yiksek kapasitansa sahip motor kablolariyla ilgili kagak akimlari (topraga
giden besleme gerilimi) ile acilabilir.

Topraklama ve Yonlendirme

Motor Kablosu Ekranlama

Motor kablolari, kablo kanali, korumali kablo veya ekranli kablo kullanilarak
ekranlanmalidir.

» Kablo kanall — Kablo kanali kullaniliyorken:
— Mafsalin her iki yanindaki kablo kanalina baglanmis toprak iletkenleriyle kdpri
mafsallari.
— Surict muhafazisina giden baglanti kanali.

— Motor kablolari igin ayri bir kablo kanali (ayrica ayri besleme gerilim ve kontrol
kablolar) kullanin.

— Her suricu igin farkh bir kablo kanali kullanin.
» Korumali Kablo — Korumali kablo kullaniliyorken:

— Simetrik topraklamali alti iletkenli (3 faz ve 3 toprak), MC tipi strekli oluklu
aliminyum koruma kablosu kullanin.

— Korumali motor kablosu, besleme gerilim kablolariyla ayni kablo tepsisini
paylasabilir ama kontrol kablolariyla paylasamaz.

» Ekranli Kablo — Ekranli kablo hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. asagida "CE &
C-Tick ile Uyumluluk igin Motor Kablosu Gereksinimleri".

Topraklama
Bkz. yukarida "Toprak Baglantilar”", "Besleme Gerilim Baglantilari”.
CE ile uyumlu ve EMC emisyonlarinin en aza indirgenmesinin gerektigi kurulumlar
icin, bkz. asagida "Etkili Motor Kablo Ekranlari”.

Siruciiniin Motor Baglanti Terminalleri
SurGcunin motor ve giris gucl terminalleri ayni spesifikasyonlara sahiptir. Bkz.
yukarida "Suricunin Gug Baglanti Terminalleri”.

CE & C-Tick ile Uyumluluk icin Motor Kablosu Gereksinimleri

Bu bolumdeki gereksinimler, CE veya C-Tick ile uyumluluk i¢in gecerlidir.

Minimum Kosgullar (CE ve C-Tick)

Motor kablosu, simetrik Ug¢ iletkenli ve esmerkezli PE iletkenli bir kablo veya dort
iletkenli esmerkezli ekranli bir kablo olmalidir; ancak, her kosulda simetrik yapida bir
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PE iletkeni dnerilir. Asagidaki sekilde, motor kablo ekrani igin minimum kosullar
gosterilmistir (6rnegin, MCMK, NK Kablolari).

Dis Yalitim Bakir Tel Ekran Bakir Serit Burgusu i¢ Yahtim

—

lletken Diizeni igin Oneri

iletkenler

Asagidaki sekilde, motor kablolarindaki iletken dizenleri kargilastiriimistir.

Onerilen (CE ve C-Tick) izin Ver. (CE ve C-Tick)
Simetrik ekranli kablo: tg fazl iletkenler veya bir Kablo ekraninin iletkenligi < %50 faz iletkenin
esmerkezli veya simetrik yapili PE iletkeni ve bir iletkenligi ise ayri bir PE iletken gerekir.
ekran
Ekran
PE lletkeni Ekran
ve Ekran
o PE
Ekran
Motor kablolari igin izin verilm. (CE ve C-Tick)
Dort iletkenli bir sistem: G¢ fazl iletken ve
ekransiz bir koruyucu iletken
2 mm2’ye kadar faz iletken kesit alanina
P sahip motor kablolari igin izin verilir.
¢ N0

Etkili Motor Kablo Ekranlari

Kablo ekrani etkinligi ile ilgili genel kural: kablo ekrani ne kadar iyi ve saglam olursa,
radyasyon emisyon seviyesi o kadar duslk olur. Asagidaki sekilde etkili bir yapiya
iliskin bir 8rnek verilmistir (6rnegin, Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel veya
MCCMK, NK Kablolar).

Dis Yalitim i¢ Yalitim

jom ' S

Orme Metalik Ekran

EN 61800-3 Uyumlu Motor Kablolari
EN 61800-3 gereksinimleri ile uyumlu olmak igin:

» Motor kablolari, "Etkili Motor Kablo Ekranlari”", sayfa 234 icinde acgiklandigi gibi
etkili bir ekrana sahip olmalidirlar.
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» Motor kablo ekrani telleri bikilerek demet haline getirilmelidir (demet uzunlugu
genigliginin en fazla bes kati olmalidir) ve L isaretli terminale baglanmalidir
(surtcindn sag alt késesinde).

» Bir EMC kablo rakoru ile motor kablolari motor ucunda topraklanmalidir.
Topraklama hatti, kablo ekranina tim kablo gevresince her ydonden temas
etmelidir.

« EN 61800-3 Birinci Cevre, Kisith Dagitim (CISPR11 Sinif A) ve EN 61800-3 ikinci
Cevre uyumlulugu igin stiriclide, en az 30 m (100 ft.) motor motor kablo uzunlugu
icin uyumluluk saglayan dabhili bir filtre bulunmaktadir. Bazi surictlerde, daha
uzun kablolar i¢in agagidaki tabloda gdsterildigi gibi ek bir harici RFI/EMC filtresi
gerekmektedir. RFI/EMC filtreleri ayri segeneklerdir ve kurulum, tim kablo ekran
baglantilari igin filtre paketindeki talimatlara uygun olmalidir.

EN 61800-3 Birinci Cevre, Kisitl Dagitimi icin Maksimum Kablo Uzunlugu
(CISPR11 Sinif A) Uyumlulugu (Radyasyonlu ve lletkenli Emisyonlar)

Anahtarlama Frekansi (Parametre 2606)

1 veya 4 kHz (2606 = 1 veya 4) 8 kHz (2606 = 8)

Siiriicii Tipi

Maks. Uzunluk

Maks. Uzunluk

Maks. Uzunluk

Maks. Uzunluk

Danhili

i | RFIIEMC Py | RFI/IEMC
[ Dahili Filtre Filtresi | Dahili Filtre Filtresi
ACS550-x1-03A3-4 | R1 | 100 m (330 ft)/ | Not 1 100 m (330 ft) / | Not 1

Danhili

ACS550-x1-04A1-4
ACS550-x1-06A9-4
ACS550-x1-08A8-4
ACS550-x1-012A-4

ACS550-x1-015A-4 | R2
ACS550-x1-023A-4

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-IF21-3

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-IF21-3

ACS550-x1-031A-4 | R3
ACS550-x1-038A-4

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-IF31-3

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-IF31-3

ACS550-x1-044A-4 | R4
ACS550-x1-059A-4
ACS550-x1-072A-4

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-1F41-3

30 m (100 ft) /
Dahili

100 m (330 ft) /
ACS400-1F41-3

ACS550-x1-077A-4 | R5 | 100 m (330 ft)/ | Not 1 100 m (330 ft) / | Not 1
ACS550-x1-096A-4 Dahili Dahili
ACS550-x1-124A-4 | R6 | 100 m (330 ft) / Not 2 Not 2

ACS550-x1-157A-4 Dahili

ACS550-x1-180A-4
ACS550-x1-195A-4

1. Herhangi bir kablo uzunlugu igin (100 m maksimum uzunluk limiti) uyumluluk icin ek bir filtreye
gerek yoktur.

2. Yayinlama aninda veri bulunmamaktadir.

Uyan! RFI/EMC filtrelerini kayan veya empedans toprakli sebekelerde
kullanmayin.
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+ {letim emisyon sinirlariyla EN 61800-3 Birinci Cevre, Kisitlamasiz Dagitim,
(CISPR11 Sinif B) uyumlulugu icin tim suricllerde ek bir harici RFI/EMC filtresi
bulunmasi gerekmektedir ve kablo uzunluklari agagidaki tabloda goésterildigi gibi
sinirlanmistir. RFI/EMC filtreleri ayri segeneklerdir ve kurulum, tim kablo ekran
baglantilari icin filtre paketindeki talimatlara uygun olmalidir.

Dikkat! Bu filtre, radyasyonlu emisyon sinirlariyla uyumluluk konusunda garanti

vermemektedir.

EN 61800-3 Birinci Cevre, Kisitlamasiz Dagitimi igin Maksimum Kablo Uzunlugu
(CISPR11 Sinif B) Uyumlulugu (Sadece lletkenli Emisyonlar)

Siiriicii Tipi

Anahtarlama Frekansi (Parametre 2606)

1 veya 4 kHz (2606 = 1 veya 4)

8 kHz (2606 = 8)

Maks. Uzunluk / RFI/EMC Filtresi

Maks. Uzunluk / RFI/EMC Filtresi

ACS550-x1-03A3-4

ACS550-x1-04A1-4

ACS550-x1-06A9-4

ACS550-x1-08A8-4

ACS550-x1-012A-4

R1

10m (33 ft) /
ACS400-IF11-3

10m (33 ft) /
ACS400-IF11-3

ACS550-x1-015A-4

ACS550-x1-023A-4

R2

10m (33 ft) /
ACS400-IF21-3

10m (33 ft) /
ACS400-IF21-3

ACS550-x1-031A-4

ACS550-x1-038A-4

R3

10m (33 ft) /
ACS400-IF31-3

10m (33 ft) /
ACS400-IF31-3

ACS550-x1-044A-4

ACS550-x1-059A-4

ACS550-x1-072A-4

R4

10m (33 ft) /
ACS400-IF41-3

10m (33 ft) /
ACS400-IF41-3

Uyari! RFI/EMC filtrelerini kayan veya empedans toprakh sebekelerde

kullanmayin.
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Fren Komponentleri

Bulunabilirlik

ACS550 surdcdlleri icin kasa tiplerine gore frenleme olanagi:

R1 ve R2 — dahili fren kiyici standart ekipmandir. Asagidaki bélimu kullanarak
uygun direnci takin. Direncleri ABB'den temin edebilirsiniz.

R3...R6 — dahili fren kiyici bulunmamaktadir. Strlctideki DC hat terminallerine
bir kiyici ve bir direng veya bir fren Unitesi baglayin. Uygun parcgalari temin etmek
icin ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

Fren Direnglerinin Segilmesi (R1 ve R2 kasa tipleri)

Frenleme direnci G¢ gereksinimi karsilamalidir:

Direng, agagidaki tablolarda slrtcu tipi igin tanimlanmig minimum Ry
degerinden her zaman daha buylk olmalidir. Bu deger altinda bir direng
kullanmayin.

Direng istenilen frenleme momentini Gretebilmek icin her zaman yeterince distk
olmahdir.

Maksimum frenleme momentini elde etmek igin (agir isin %150'si veya nominal
isin %110'u), direng Ry ax degerini agmamalidir. Maksimum frenleme momenti
gerekli degilse direng degerleri Ry ax degerini gegebilir.

Direng gucinin nominal degeri, frenleme guicini dagitabilecek kadar yiksek
olmalidir. Bu gereksinim birkag faktor ile ilgilidir:

— Direncin maksimum surekli gticiiniin nomninal degeri.

— Direncin sicakliginin (direng i1sil zaman sabiti) degistigi nominal deger.

— Maksimum frenleme suresi ACIK — Rejeneratif (frenleme) glict direng nominal
glctinden blyukse ACIK kalma stresinin bir siniri vardir veya direng, KAPALI
peryodu baglamadan 6nce asiri isinir.

— Minimum frenleme suresi KAPALI — Rejeneratif (frenleme) glicu direng
nominal guciunden daha buyukse KAPALI kalma suresi, direncin ACIK kalma
sureleri arasinda sogumasini saglayacak kadar buyuk olmalidir.

A
Frenleme A{H

~

Sire
Frenleme KAPALL | | >
ACIK | KAPALI
Kalma Surpgi Kalma Suresi " _ ACIK Kalma$
| Déngii Siresi =I Is Dénglisti = Ban i Shresi

-¢
|

|
— Tepe frenleme gucl gereksinimi.

— Frenleme tird (sifira yavaglama veya kontrol yiki) — Sifira yavaslama
boyunca uretilen gig surekli olarak azalir ve tepe gliciinin ortalama olarak
yarisina gelir. Kontrol ylku icin, frenleme harici bir kuvveti dengeler (6rnegin,
yer ¢ekimi) ve frenleme gucu sabittir. Kontrol yikinde Uretilen toplam isi, sifira
yavaslama boyunca uretilen 1sinin iki kati kadardir (ayni tepe momenti ve
ACIK kalma suresi igin).
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Glg

Yavaglama Egrisi Kontrol YUk
Ortalama Frenleme Guicli - Egri

Kontrol YUk - — - — — - /

Ortalama Frenleme G
Sifira Yavaglama
Sirasinda

Sire

v

Sicaklik

Xt — — — |- — — - — - — =
{/\Sure

Yukaridaki son gereksinimde yer alan bircok degisken asagidaki tablolardan
faydalinilarak bulunabilir.

v

+ Ik olarak, maksimum frenleme siresinin ACIK (ONy;ax), minimum frenleme
suresi KAPALI (OFF),N) Ve yuk turinl (yavaglama veya kontrol yiki) belirleyin.

+ Is dénglisiinii hesaplayin:

is DéNgisi ONwax 100%
s Déngisi = A
g (ONmax + OFFpin)

* Uygun tabloda, verilerinize en iyi uyan situnu bulun:
— ONpax < sutun spesifikasyonu ve
— Is Dénglisii < siitun spesifikasyonu

+ Surltclinuze uygun satiri bulun.

« Sifira yavaslama icin minimum gicin nominal dederi, segili satir/situndaki
degerdir.

» Kontrol yUkleri igin, secili satir/sutundaki nominal degeri ikiyle carpin veya Surekli
ACIK sltununu kullanin.

208...240 Volt Siriiciiler

Direng Direnc.;:1 Minimum Siirekli Giic Nominal Degeri
Sifira Yavaslama Nominal Degeri
Tip Kodu Pr3 Pr1o Pr30 Préo Preont
ACS550- <3sn <10sn <30sn <60 sn Sirekli AGIK
.| Ruae R | 912G 100 8 |
asagida KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI > %25 s
<%10 s <%17 Is <%141s < %251
Ohm | Ohm w w w w w
3 fazli besleme gerilimi 208...240 V
-04A6-2 234 |80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 |80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 117 |44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500
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1. Direng zaman sabiti spesifikasyonu > 85 saniye olmalidir.
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380...480 Volt Siiriiciiler

ACS550 Kullanim Kilavuzu

Direng Direng1 Minimum Surekli Gii¢ Nominal Degeri
Sifira Yavaglama Nominal Degeri

Tip Kodu Pr3 Pr1o Pr3o Preo Preont

ACS550- <3sn <10sn <30sn <60 sn Strekl AGIK
L L S A LT T L o
asagida KAPALI KAPALI KAPALI KAPALI > %25 1s
<%10ls < %17 Is < %14 s < %25 Is
Ohm | Ohm w w w w w

3 fazli besleme gerilimi 380...480 V
-03A3-4 641 120 |65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 |120 |90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 |120 |[125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 |80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 |80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 |80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000

1. Direng zaman sabiti spesifikasyonu > 85 saniye olmalidir.

UYARI! Siiriicii igin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
direnci kullanmayin. Siiriicti ve dahili kiyici, dusiik diren¢ nedeniyle olusan
asir akimla baga ¢cikamazlar.

Semboller
RN — Izin verilen minimum frenleme direnci.
Rmax — Maksimum frenleme momenti gerekliyse izin verilen maksimum direng.
P, - Yavaslama frenlemesinde is dongusu tabanli diren¢ glici nominal degeri,
burada “x”, ONy ax suresini gosterir.

Direncglerin Montaji ve Kablo Baglantisi

Tam direngler, surtici moduli diginda, 1s1 yayabilecekleri bir yere monte edilmelidir.

Uyari! Direncin yiizey sicakligi ¢ok yiiksektir ve direngten gelen hava akisi ¢cok
sicaktir. Fren direnci yakininda yanici malzeme bulunmamalidir. Dirence kaza
sonucu temasa kargi onlem alin.

Giris sigortalarinin direng¢ kablosunu korumasini saglamak icin, surtclye gelen
besleme girisi ile ayni nominal degere sahip direng kablolari kullanin.

Direng kablosunun maksimum uzunlugu 10 m'dir (33 ft). Direng¢ kablosu baglanti
noktalari igin, bkz. "Glg Baglantisi Semalari", sayfa 21.
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Zorunlu Devre Korumasi

246

Guvenlik icin asagidaki kurulum gereklidir - bu kurulum, kiyicilarda kisa devre
oldugunda hata durumlarinda sebeke beslemesini keser:

» Sdruclye bir ana kontaktor takin.

» Kontaktorin kablo baglantilarini yapin boylelikle, direng termik anahtari
acildiginda o da agilacaktir (asiri isinmis bir direng kontaktoriin agilmasina neden

Asagida basit bir kablo baglanti semasi 6rnek olarak verilmistir.

olur).

L1 L2 L3
et 1) []

11 3] 5

SN

2) 4) 6
~aren | 1T
ACS550 L L L .

Ut v1 w1 |

Parametre Ayari

1
Kapéal - > -

5[

3
Acik- -> \}

Termik anahtar (ABB
direnclerinde standart
olarak bulunur)

Dinamik frenlemeyi etkinlestirmek igin surlcinin asiri gerilim kontroliini kapatin
(Parametre 2005'i = 0 olarak ayarlayin (DISABLE))
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Kontrol Baglantilar

Kontrol Baglantisi Ozelliklerii

Kontrol Baglanti Ozellikleri

Analog Girig ve Bkz. tablo bagligi "Donanim Agiklamalar”, sayfa 23.

Cikiglarn
Dijital Girigler Dijital giris empedansi 1,5 kQ. Dijital girigler i¢cin maksimum gerilim 30 V.

* Maks. kontak gerilimi : 30 V DC, 250 V AC

» Maks. kontak akimi/glicti : 6 A, 30 V DC; 1500 VA, 250 V AC
Réleler * Maks. kesintisiz akim: 2 Arms (cosj=1), 1 Arms (cos j=0.4)

(Dijital Cikiglar) e Minimum yik: 500 mW (12 V, 10 mA)

» Kontak malzemeleri: Gimus-nikel (AgN)

» Rdle dijital ¢ikiglar ve test gerilimi arasindaki yalitim: 2.5 kV rms, 1

dakika

Kablo Ozellikleri Bkz. "Kontrol Terminalleri Tablosu", sayfa 23.

Kontrol Kablolari

Genel Oneriler

Orgull bakir tel ekranh ¢ok iletkenli kablolar kullanin, sicaklik nominal degeri 60 °C
(140 °F) veya Uzeri igin:

\
Cift Ekranli . Tek Ekranl
Ornek: Draka NK Kablolari (JAMAK) Ornek: Draka NK Kablolari (NOMAK)

Surucu tarafinda ekrani genisliginin en fazla bes kati kadar uzunlukta bukerek bir
demet haline getirin ve X1-1 terminaline (dijital ve analog I/O kablolar i¢in) veya X1-
28 veya X1-32 terminaline (RS485 kablolar i¢in) baglayin. Kablo ekraninin diger
ucunu baglamayin.

Kontrol kablolarini, kablonun maruz kaldigi radyasyonu en az dlzeye getirecek
sekilde doseyin:

+ Girig besleme ve motor kablolarindan mimkin oldugunca uzaga yerlestirin (en
az 20 cm (8 ing)).

» Kontrol kablolarinin gti¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari miimkdin
oldugunca 90 ?’lik aglyla yerlestirin.

» Sdlrdclnldn kenarlarindan en az 20 cm (8 ing) uzaga yerlestirin.
Ayni kabloda farkl sinyal tiplerini tasimamaya dikkat edin:
* Ayni kabloda analog ve dijital giris sinyalleri bulunmamalidir.

* Role ¢ikis sinyallerini bukimli giftler olarak déseyin (6zellikle gerilim >48 V ise).
40 V'tan daha az gerilim seviyesindeki role ¢ikis sinyalleri, ayni kablo iginde dijital
giris sinyalleri ile birlikte kullanilabilir.
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Uyan! 24 VDC ve 115/230 VAC sinyalleri asla ayni kabloda tasinmamalidir.

Analog Kablolar
Analog sinyaller i¢in dneriler:
» Cift ekranli, bukidmll kablo cifti kullanin.
* Her bir sinyal i¢in ayri ekranlh bir ¢ift kullanin.

» Farkli analog sinyaller i¢in ortak dénts kullanmayin.

Dijital Kablolar

Dijital sinyaller igin dneri: En iyi alternatif ¢ift ekranli bir kablodur, ancak, tek ekranli
bukimlu coklu cift bir kablo da kullanilabilir.

Kontrol Paneli Kablosu

Kontrol paneli slrticlye bir kablo ile baglanacaksa, sadece Kategori 5 Ethernet
kablosu kullanin. EMC spesifikasyonlarini karsilayacak test edilen maksimum
uzunluk 3 m'dir (9.8 ft). Daha uzun kablolar elektromanyetik parazitlere acgiktir ve
EMC gereksinimlerinin karsilanip karsilanmadigi kullanici tarafindan test edilmelidir.
daha uzun boylar gerektiginde (6zellikle 12 m'den (40 ft) daha uzun olan boylar), her
bir ucta bir RS232/RS485 ddnustirici kullanin ve RS485 kablosunu ddseyin.

Siruciiniin Kontrol Baglanti Terminalleri

Asagidaki tabloda, surltcinin kontrol terminalleri igin spesifikasyonlar verilmektedir.

Kumanda
Kasa Tipi Maksimum Kablo
Boyutu Moment
mm2 AWG Nm Ib-ft
Tiim 15 16 0.4 03

Verim

Nominal gli¢ seviyesinde yaklasik olarak %98.
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Sogutma

Sogutma Ozellikleri

Metot Dahili fan, asagidan yukariya akis yonu.
ACS550 surucisu uzerinde ve altindaki bos alan: 200 mm (8 ing).
Gereklilikler | Siiriciiniin yan taraflarinda bos alan gerekmemektedir - ACS550 (initeleri yan yana
monte edilebilir.

Hava Akisi, 208... 240 Volt Siirticiiler

Asagidaki tablo 208....240 Volt suruculer icin 1s1 kaybini ve hava akis verilerini

listeler.

Siirticu Is1 Kaybi Hava Akisi
ACS550-x1- | Kasa Tipi BTU/Hr m3/saat ft3/dsak
-04A6-2 R1 55 189 44 26
-06A6-2 R1 73 249 44 26
-07A5-2 R1 81 276 44 26
-012A-2 R1 116 404 44 26
-017A-2 R1 161 551 44 26
-024A-2 R2 227 776 88 52
-031A-2 R2 285 373 88 52
-046A-2 R3 420 1434 134 79
-059A-2 R3 536 1829 134 79
-075A-2 R4 671 2290 280 165
-088A-2 R4 786 2685 280 165
-114A-2 R4 1014 3463 280 165
-143A-2 R6 1268 4431 405 238
“178A-2 R6 1575 5379 405 238
-221A-2 R6 1952 6666 405 238
-248A-2 R6 2189 7474 405 238
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Hava Akigi, 380... 480 Volt Siirticiler
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Asagidaki tablo 380....480 Volt surlcdler igin 1si kaybini ve hava akis verilerini listeler.

Siirtici Is1 Kaybi Hava Akisi
ACS550-x1- | Kasa Tipi BTU/Hr m3/saat ft3/dsak
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 177 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 433 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1150 88 52
-031A-4 R3 457 1560 134 79
-038A-4 R3 562 1918 134 79
-044A-4 R4 667 2276 280 165
-059A-4 R4 907 3096 280 165
-072A-4 R4 1120 3820 280 165
-077A-4 R5 1295 4420 168 99
-096A-4 R5 1440 4915 168 99
-124A-4 R6 1940 6621 405 238
-157A-4 R6 2310 7884 405 238
-180A-4 R6 2810 9590 405 238
-195A-4 R6 3050 10416 405 238
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Boyutlar ve Agirliklar

ACS550 Kullanim Kilavuzu

AC550 icin boyutlar ve agirlik, kasa tipine ve muhafaza turine baglidir. Kasa
tipinden emin degilseniz, surticu etiketleri Gzerindeki “Tip” kodunu bulunuz. Daha
sonra kasa tipini belirlemek amaciyla tip koduna bakiniz. bkz. "Teknik Veriler", sayfa
221. ACS550 suruciileri icin boyut gizimleri ACS550 Teknik Referans kilavuzunda
bulunmaktadir.

Montaj Boyutlari

W1ﬂ

rWZ

Bakiniz Detay (B8 88
H
Bakiniz Detay I?r/®ﬂ—ﬂ@—n_T7L d
° Detay A Detay B X0032
IP 21/ UL tip 1 ve IP 54 / UL tip 12 — Her bir Kasa Tipi i¢in Boyutlar
Ref. R1 - R2 . R3 . R4 . R5 . R6 .
mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing
W1* |98.0 |3.9 98.0 |3.9 160 |6.3 160 |6.3 238 |94 263 | 104
w2* | -- - - - 98.0 |3.9 98.0 |3.9 - = - -
H1* 318 |125 |418 |[16.4 |473 |18.6 |578 |[228 |588 |23.2 |675 |26.6
a 5.5 0.2 5.5 0.2 6.5 0.25 |6.5 0.25 |6.5 0.25 |9.0 0.35
b 10.0 |04 10.0 |04 13.0 |05 13.0 |05 140 (055 |14.0 |0.55
c 5.5 0.2 5.5 0.2 8.0 0.3 8.0 0.3 8.5 0.3 8.5 0.3
d 5.5 0.2 5.5 0.2 6.5 0.25 |6.5 025 |6.5 0.25 |9.0 0.35

*  Merkezden merkeze boyut .
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Dis Boyutlar
IP 21/ UL Tip 1 Muhafazalar ile Uniteler
P
T E—
=
= P
H = || H2
= H3
=
1O X0031
IP 21 / UL tip 1 — Her Kasa Tipi igin Boyutlar
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref‘ - - - - - -
mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing
125 4.9 125 | 4.9 203 |8.0 203 |8.0 265 (104 |300 |11.8
H 330 |13.0 |430 |16.9 |490 |19.3 [596 |[23.4 |602 |23.7 |700 |27.6
H2 315 | 124 |415 |16.3 |478 |18.8 [583 |[23.0 |578 |22.8 |698 |27.5
H3 369 | 145 |469 |185 |583 [23.0 (689 |[27.1 |739 |29.1 | 880 |34.6
D 212 |83 222 | 8.7 231 |91 262 (103 | 286 |11.3 |400 |15.8
IP 54/ UL Tip 12 Muhafazalar ile Uniteler
IP 54 / UL tip 12 — Her Kasa Tipi icin Boyutlar
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm |ing mm |ing mm |ing mm |ing mm |ing mm |ing
w 215 |85 215 |85 257 [(10.1 |257 |10.1 | 369 |14.5 |[410 |16.1
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IP 54 / UL tip 12 — Her Kasa Tipi i¢cin Boyutlar
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R6
mm | ing mm | ing mm | ing mm | ing mm |ing mm |ing
w2 225 |89 225 |89 267 |10.5 [267 |10.5 |369 |[145 |410 |16.1
H3 441 174 |541 |21.3 |[604 |23.8 |723 |285 |776 |30.5 |924 |36.4
D 238 |9.37 |245 |9.6 276 | 109 [306 |12.0 |309 |[12.2 |423 |16.6
Agirhik

Asagidaki tabloda her bir kasa tipi icin tipik maksimum agirliklar verilmektedir. Her
kasa tipinde (gerilim/akim nominal degerleri ile ilgili bilesenler ve secenekler
nedeniyle) olabilecek farklilklar kiiguktur.

Agirlik
Kutu R1 R2 R3 R4 R5 R6
kg Ib. kg | Ib. kg Ib. kg Ib. | kg Ib. kg Ib.
IP 21 / UL tip 1 6.5 |143 |90 [19.8 |16 35.0 | 24 53.0 | 34 e 69 152
IP 54 / UL tip 12 82 |181 |11.2 [24.7 | 185 [40.8 | 26.5 | 58.4 | 38.5 | 84.9 |86 190

Koruma Siniflari

Mevcut muhafazalar:

* IP 21/ UL tip 1 koruma sinifl. Montaj yerinde havadan kaynaklanan tozlar, korozif
gaz veya sivilar ve yogunlasma, karbon tozu ve metal partikulleri gibi iletken
kirleticiler bulunmamalidir.

* IP 54 /UL tip 12 koruma sinifi. Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan tozlara ve
si¢grayan veya damlayan suya karsi her yénden koruma saglar.

IP 21/UL tip 1 muhafaza sinifiyla karsilastirildiginda, IP 54/UL tip 12 muhafaza sinifi
asagidaki 6zelliklere sahiptir:

* IP 21 muhafazayla ayni dahili plastik iskelet

» Farkl bir harici plastik kapak

« Sogutmay! gelistirmek igin ilave bir dahili fan.

« Buyuk boyutlar

* Ayni deger (nominal deger dusurilmesini gerektirmez).
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Ortam Kosullar
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Asagidaki tablo ACS550 gevresel gereksinimlerini listeler.

Cevresel Ortam Gereksinimleri

Kurulum Sahasi

Koruyucu paket icerisinde
depolama ve transportasyon

Yiikseklik

0...1000 m (0...3,300 ft)

» 1000...2000 m (3,300...6,600 ft) ise
PN ve |, degerleri 1000m Gzerindeki
her 100 metre icin %1 disecek
olursa (3,300 ft Gzerinde 300ft)

Ortam sicakligi

* Min. -15°C (5 °F) — donmaya izin
verilmez

* Maks. (fsw =1 veya 4) 40 °C (104
50 °C (122 °F) ise
Py ve |, degerleri %90'a dlser

+ Maks. (fsw = 8) 40 °C (104 °F) ise
Py ve I, degerleri %80'e dlser

* Maks. (fsw = 12) 30 °C (86 °F) ise
Py ve I, degerleri %65'e dlser

-40...70 °C (-40...158 °F)

Bagil nem

< %95 (yogunlasmamis)

Kirlilik diizeyleri
(IEC 721-3-3)

iletken toz olmamalidir.

» ACS550 muhafaza sinifina uygun
temiz hava kosullarinda kurulmalidir.

» Sogutma havasinin temiz, korosif
materyallerden ve elektrik agisindan
iletken tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

» Kimyasal gazlar: Sinif 3C2

» Kati maddeler: Sinif 382

Depolama

+ lletken toz olmamalidir.

+ Kimyasal gazlar: Sinif 1C2
+ Kati maddeler: Sinif 1S2
Nakliye

+ lletken toz olmamalidir.

+ Kimyasal gazlar: Sinif 2C2
» Kati maddeler: Sinif 2S2

Asagidaki tabloda ACS550'nin gectigi standart baski testleri verilmektedir.

Baski Testleri

Sevk Ambalaji Olmadan

Sevk Ambalajinin iginde

Sinlisoidal
titresim

Mekanik kosullar: IEC 60721-3-3, Sinif
3M4'e gore

.+ 2..9Hz3,0mm (0,12 ing)
* 9...200 Hz 10 m/sn? (33 ft/sn?)

ISTA 1A ve 1B 6zelliklerine uygundur.

Sok

Kullanilamaz

IEC 68-2-29'a u;ﬁgun olarak:
maks. 100 m/sn? (330 ft/sn2), 11msn
(36 ftsn)

Serbest diisme

Kullanilamaz

» 76 cm (30 ing), kasa tipi R1
* 61cm (24 ing), kasa tipi R2
* 46 cm (18 ing), kasa tipi R3
* 31cm (12 ing), kasa tipi R4
+ 25 cm (10ing), kasa tipi R5
* 15.cm (6 ing), kasa tipi R6
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Malzemeler

ACS550 Kullanim Kilavuzu

Malzeme Spesifikasyonlari

PC/ABS 2,5 mm, renkli NCS 1502-Y (RAL 90021 / PMS 420 C ve 425 C)
» Sicak batirmal ginko kaplamali 1.5...2 mm celik levha , kaplama kalinhgdi 20

ml?riljar?:zgm mikrometre
+ Dékme aliiminyum AISI
» Haddeden ¢ekilmis aliminyum AISi
Oluklu pano, genisletilmis polistiren, kontrplak, ham odun (isiyla kurutulmus).
Ambalaj Ambalajda asagidakilerden bir ya da daha fazlasi bulunmaktadir: PE-LD plastik

ambalaj, PP veya celik seritler.

Elden Cikarma

Surlci enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden doniisimi yapilmasi
gereken ham maddeler icermektedir. Paket materyalleri gevreye uyumlu ve
donusturilebilir 6zelliktedir. Tim metal pargalar donustirilebilir. Plastik pargalar
ya donusturilebilir, ya da kontrolll sartlar altinda yerel yonetmelikler uyarinca
yakilabilir. Dénusturdlebilir pargalarin gogu donlstirilebilir isaretiyle
isaretlenmistir.

Dénulstirme yapmam mumkin degilse, elektrolitik kondansatérler ve basili
devre panolari harig tim pargalar toprakla doldurulabilir. DC kondansatérler her
ikisi de AB’de tehlikeli atik olarak siniflandirilacak kursun igeren elektrolit ve
basili devre panolar icermektedir. Yerel kanunlara uygun olarak ¢ikartiimali ve
kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayli dénistiirme talimatlari igin
litfen yerel ABB dagitimcinizla baglantiya geginiz.

Yururlukteki Standartlar

Suricinin asagidaki standartlarla uyumlulugu, tip kodu etiketi Gzerindeki standartlar
"isaretleri” ile tanimlanir.

isaret Yiiriirliikteki Standartlar
EN 50178 (1997) Gug kurulumlarinda kullanilan elektronik techizat
C E EN 60204-1 (1997 + Makine guvenligi. Makinelerin elektrik teghizatlari. Bolim 1:

corrigendum Eylil 1998) | Genel gereksinimler. Uygunluk gerektiren kosullar:Makinenin

nihai montajcisi agagidakilerin kurulumundan sorumludur:
* Acil durum stop cihazi
» Besleme kesme cihazi

EN 60529 (1991 + Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)
corrigendum Mayis 1993
+ Degisiklik A1:2000)

EN 61800-3 (1996) + Belirli test metotlarini igeren EMC Uriuin standardi
Degisiklik A11 (2000)

EN 61800-3 (1996) + Belirli test metotlarini igeren EMC Uruin standardi
o Degisiklik A11 (2000)

LISTED

UL 508C

Glvenlik, Glig Donlsim Teghizati igcin UL Standardi, ikinci
baski

Bu uyum, asagidaki kosullar saglandigi surece gegerlidir:

* Motor ve kontrol kablolarinin, bu kilavuzda aciklanan sekilde secilmesi.

* Bu kilavuzda verilen montaj kurallarina uyulmasi.

Teknik Veriler
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UL isaretleri

ACS550 AC sirucl Uzerinde UL isareti bulunuyorsa bu, surticinin UL 508C
hikdmlerine uygun oldugunu belirtir. ACS550, giris sigortalari veya devre kesici
kullaniimadan, 100 KAIC' UL listesindedir. Son kullanicilara kolaylik i¢in, "Sigortalar"
boélimu sigortalar hakkinda oneriler saglamaktadir. Yerel yasalara gore, dagitim
devre korumasi saglanmalidir.

ACS550, UL 508C’nin gereksinimlerine uyum goésteren bir elektronik motor koruma
Ozelligine sahiptir. Bu 6zellik secildiginde ve dlzgin sekilde ayarlandiginda,
surdcuye birden fazla motor baglanmadigi ya da yurdrlikteki guvenlik yonetmelikleri
tarafindan ilave koruma gerekmedigi takdirde ilave asiri yikleme korumasi gerekli
degildir. Bkz. 3005 (MOT THERM PROT) ve 3006 (MOT THERM TIME) parametreleri.

Suruculerin kontroll bir ortamda kullanilmasi gerekmektedir. Ozel sinirlar igin bkz.
"Ortam Kosullar1", sayfa 249.

Acik tip muhafazalar icin, Ulusal Elektrik Yasasi ve yerel elektrik yasalarina uygun
sekilde Uniteler bir muhafaza icine monte edilmelidir. Agik tip muhafazalar, kablo
kanaloi kutusu ve/veya kapak bulunmayan IP21 / UL tip 1 Uniteleridir veya kablo
kanali plakasi ve/veya Ust kapak bulunmayan IP54 / UL tip 12 Uniteleridir.

Fren kiyici — ABB’nin uygun boyutlandiriimig fren direncleriyle uygulandiginda
surlicliinin yeniden Uretilen enerjiyi dagitmasina (normal olarak motorun hizla
yavaglamasiyla ilgilidir) olanak veren fren kiyicilari bulunmaktadir.

EMC (Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda)

Bu bdlimde, EMC kosullarina (Avrupa, Avustralya ve Yeni Zelanda) uyum hakkinda
bilgiler verilmistir.

CE Isareti

Sdrucunun, Avrupa Alcak Gerilim ve EMC yodnergeleri (93/68/EEC ydnergesiyle
degistirilen

73/23/EEC Yonergesi ve 93/68/EEC yonergesiyle degistirilen 89/336/EEC
Yonergesi) hikimlerine uygun oldugunu belirtmek amaciyla ACS550 AC
suruculerde CE igareti bulunmaktadir. Uygun agiklamalar talep tzerine temin
edilebilir ve asagidaki adreste bulunabilir: http://www.abb.com.

EMC Yoénergesinde, Avrupa Ekonomik Bélgesinde kullanilan elektrik ekipmanlarinin
bagisiklik ve emisyonlari ile ilgili kosullar yer almaktadir. EN 61800-3, EMC urin
standardinda ACS550 gibi surtcdler ile ilgili kosullar yer almaktadir. Sartict, EN/
IEC 61800-3'lin Birinci Cevre (kisitl dagitim) ve ikinci Cevre kisitlarina uygundur.

C-Tick isareti

ACS550 slrucusunde bir C-Tick isareti bulundugunda bu isaret, ilgili standartla
uyumlu oldugunu belirtir; IEC 61800-3 (1996) — Ayarlanabilir hizli elektrikli gi¢
surlcusu sistemleri — Bolum 3: 6zel test yontemlerini iceren EMC Urin standardi,
Trans-Tasman Elektromanyetik Uyumluluk Semasi tarafindan Zorunlu Kilinmistir.
Siriict, EN/IEC 61800-3'lin Birinci Cevre (kisitl dagitim) ve ikinci Cevre kisitlarina
uygundur.

Teknik Veriler
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Elektromanyetik Ortamlar

EN 61800-3 Uriin standardi (Hizli ayarlanabilir elektrikli srtict sistemleri — Bolim 3:
Ozel test metotlari igeren EMC (iriin standardi), Birinci Gevreyi, bina/ofis gibi
tesisatlari iceren ¢evre olarak tanimlar. Buna ayrica, bina/ofis amacl kullanim igin
glg¢ kaynagi olarak kullanilan algak gerilim sebekelerine, ara transformatér olmadan,
dogrudan baglanan tesisatlar da dahildir.

ikinci Gevre, bina/ofis amacl kullanim icin gii¢ kaynagi olarak kullanilan alcak
gerilim sebekelerine dogrudan baglanmayan tesisatlari kapsar.

Sorumluluk Sinirlari

Uretici asagidakilerden sorumlu degildir:

e Sdrdcinldn kurulum, devreye alma, onarim, degisim ya da ortam kosullarinin
Uniteyle birlikte verilen dokiimantasyonda ve diger uygun dokiimantasyonda
belirlenen gereklilikleri kargilamamasindan kaynaklanan arizalara iligkin her turlt
maliyet.

* Yanlis kullanim, ihmal ya da kazaya maruz kalmis birimler.

» Saglanan materyalleri ya da alici tarafindan gerekli gorilen tasarimlari intiva
eden Uniteler.

Uretici, tedarikgileri ya da taseronlari hicbir durumda 6zel, dolayli, arizi ya da dolayli
zararlardan, kayiplardan ya da cezalardan sorumlu olmayacaktir.

ABB surlcunuze iligskin herhangi bir sorunuz varsa, lutfen yerel dagitimciniz ya da
ABB ofisiyle baglantiya geciniz. Teknik veriler, bilgiler ve spesifikasyonlar basim
tarihinde gecerlidirler. Uretici Snceden bildirmeksizin degisiklik yapma hakkini sakli
tutar.
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