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Uyari mesajlari

Not: Listede ayrica sadece Olay glinligiinde gorilen olaylar da bulunur.

:f:::\daltlllk) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
64FF Hata resetleme Panelden, Siiriicii dlizenleyici | Olay. Yalnizca bilgilendirici.
bilgisayar uygulamasindan,
haberlesmeden veya G/G'den
bir hata resetlendi.
A2A1 Akim kalibrasyonu | Akim ofseti ve kazang 6lgim Bilgilendirici uyari. (Bkz. parametre 99.13
kalibrasyonu bir sonraki start ID run talep edildi.)
sonrasinda gergeklestirilecektir.
A2B1 Asiri akim Cikis akimi, dahili hata seviye- | Motor yikini kontrol edin.
sini asmis. 23 Hiz referansi rampasi (hiz kontrolii),
Gergek asirt akim durumuna 26 Moment referans zinciri (moment
ek olarak, bir topraklama kontrolii) veya 28 Frekans referans zinciri
hatasi veya besleme fazi kaybi | (frekans kontrolii) parametre grubundaki
da bu uyariya neden olabilir. hizlanma strelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz dlgekleme, 46.02 Frekans
blcekleme ve 46.03 Moment 6lgeklen-
dirme parametrelerini de kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Ucgen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.
Motor ve motor kablolarinin yahtim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Siriicinin Donanim el
kitabi'nda Elektriksel Kurulum bolumi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.
Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri bag-
langig verilerinin motor tip plakasindaki-
ler ile ayni olup olmadidini kontrol edin.
Motor kablosunda gti¢ faktéri dizeltme
kondansatérl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
A2B3 Topraklama Sirict muhtemelen motor Motor kablosunda gl¢ faktorii dizeltme
kacagi veya motor kablosunda toprak- | kondansatérii veya dalga emici bulunma-

lama hatasina bagh olarak yik
dengesizligi tespit etti.

digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Siricinin Donanim el
kitabi'nda Elektriksel Kurulum bélimi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin. Bir topraklama hatasi bulun-
duysa, motor kablosunu ve/veya motoru
tamir edin ya da degistirin.

Eger topraklama hatasi belirleneme-
diyse yerel ABB temsilcisi ile iletisime
gegin.
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Uyar/Yrd. kod

Neden
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A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya
motorda kisa devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
ucgenlyildiz baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Sirlclnin Donanim el
kitabi'nda Elektriksel Kurulum bélimu
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.

Motor kablosunda gui¢ faktorii dizeltme
kondansatorii veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

A2BA

IGBT asiri yiku

IGBT kutu baglantisi agir
sicakligi. Bu uyari IGBT'leri
korur ve motor kablosunda bir
kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giictinu siriicli gliclyle karsilastirin.

A3A1

DC bara agiri geri-
limi

Ara devre DC gerilimi ¢ok yuk-
sek (sUriict dururken).

A3A2

DC bara disik
gerilimi

Ara devre DC gerilimi gok
duslk (strtcl dururken).

A3AA

DC sarj olmadi

Ara DC devresinin gerilimi
henliz galisma seviyesine yuk-
selmemistir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre
95.01 Besleme gerilimi) kontrol edin.
Parametrenin yanlis ayarlanmasi duru-
munda, motorun kontrolsliz bir sekilde
hizlanabilecegini ya da fren kiyici veya
direncine asiri yliklenme olabilecegini
unutmayin.

Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
cisi ile iletisime gegin.

A490

Hatali sicaklik
sensorl ayari

Sensor tipi uyusmuyor.

35.11 ve 35.21 sicaklik kaynagi paramet-
relerinin ayarlarini kontrol edin.

A491

Harici sicaklik 1
(Dlizenlenebilir
mesaj metni)

Olgiilen sicaklik 1 uyari limitini
ast.

35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi élgiilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.13 Sicaklik 1 uyari limiti degerini kont-
rol edin.

A492

Harici sicaklik 2

(Duizenlenebilir
mesaj metni)

Olgiilen sicaklik 2 uyari limitini
ast.

35.03 Olglilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakhgi élcilen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.23 Sicaklik 2 uyari limiti degerini kont-
rol edin.

A4A1

IGBT asin sicak-
g

Tahmini strtcl IGBT sicakhgi
asin yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akigini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glicuinii strticu guculyle karsilagtirin.
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Kod

(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

A4A9 Sogutma Sirtct modull asiri sicakhidi. | Ortam sicakligini kontrol edin. 50°C /
122°F degerini asarsa, yik akiminin
sirlictnln duslrulmis yik kapasitesini
asmadigindan emin olun. Surliciiniin
donanim el kitabinda Teknik veriler
bélumi Deger kaybi kismina bakin.
Sirdcu modili sogutma hava akisini ve
fan galismasini kontrol edin.
Sirtclt moduli panosunda ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO Asiri sicaklik Gu¢ Unitesi modull asir sicak- | Ortam kosullarini kontrol edin.

hgr. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor guictini sliriict guclyle karsilagtirin.

A4B1 Asiri sicaklik farki | Farkl fazlardaki IGBT'ler ara- | Motor kablosunu kontrol edin.

sindaki yiiksek sicaklik farki. | Siiriicii modiiliiniin sogutmasini kontrol
edin.

A4F6 IGBT sicakhgi Siricu IGBT sicakhgi asiri Ortam kosullarini kontrol edin.

ylksek. Hava akigini ve fanin galigmasini kontrol
edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor guictini siiriicti gliciyle karsilastirin.

A580 PU iletigimi Sirlcu kontrol Unitesi ve glic | Surticl kontrol Uinitesi ve gi¢ Unitesi ara-

Unitesi arasinda iletisim hata- | sindaki baglantilari kontrol edin.
larr tespit edildi. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

A591 Surtct HW Sirtct donaniminin baslatil- Yardimci kodu kontrol edin. Asagidaki
baslatma masi. her bir kod igin

eylemlere bakin.
0000 Sirdcu donanim kurulumu Kurulumun baslatilmasini bekleyin
baslatiliyor.
0001 HW ayarlari ilk defa baslatili- | Kurulumun baslatiimasini bekleyin
yor.

A5A0 Guvenli moment | Givenli moment kapatma Giuvenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, striictiniin
Programlanabilir konektoriine bagli glivenlik donanim el kitabinda Giivenli moment
uyari: 31.22 STO devresi sinyalleri kaybolmus. kapatma fonksiyonu bolimine ve 31.22
gosterge calls- STO gésterge galistirma/durdurma para-
tirma/durdurma metresinin (sayfa 274) tanimina bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

A5EA Olglim devresi Suriclnin dahili sicaklik 6lgi- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi muyle ilgili sorun.

A5EB PU karti gug Glg unitesi gui¢ besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi hatasi.

A5EC Dahili PU iletisimi | Stiriict kontrol Gnitesi ve glic | Surtict kontrol Unitesi ve gu¢ Unitesi ara-

Unitesi arasinda iletisim hata-
lari tespit edildi.

sindaki baglantilari kontrol edin.
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A5ED Olgiim devresi Olglim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ADC

A5EE Olgiim devresi Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
DFF

AS5EF PU durumu geri Cikig fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyugmuyor.

A5F0 Sarj geri bildirimi | Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sin-

yalini kontrol edin.

A6A4 Motor nominal Motor parametreleri yanhs Grup 99'daki motor konfigiirasyon para-

degeri ayarlandi. metrelerinin ayarlarini kontrol edin.
Suriict dodru sekilde boyutlan- | Strlictiniin, motor icin dogru sekilde
dirllmamis. boyutlandiriimis olup olmadidini kontrol
edin.

ABAS5 Motor verisi yok Grup 99 parametreleri ayarlan- | Gerekli tim grup 99 parametrelerinin
mamis. ayarlanmig olup olmadigini kontrol edin.

Not: Bu uyarinin, baslangigta gérinmesi
ve motor verisi girilene kadar devam
etmesi normaldir.

ABAG Gerilim kategorisi | Gerilim kategorisi tanimlan- 95.01 Besleme gerilimi parametresin-

segilmedi madi. deki gerilim kategorisini ayarlayin.

A6B0 Kullanici kilidi Kullanici kilidi agik, yani kulla- | 96.02 Sifre kodu parametresine gegersiz

acik. nici kilidi konfiglirasyon para- | bir parola girerek kullanici kilidini kapatin.
metreleri 96.700...96.102 Bkz. bolum Kullanicr kilidi (sayfa 103).
goraldr.

A6D1 FBA A paramet- Surtcu, bir PLC tarafindan PLC programlamasini kontrol edin.

resi gakismasi istenen bir iglevsellige sahip 50 Haberlesme adaptérii (FBA) para-
degil veya istenen islevsellik | metre gruplarinin ayarlarini kontrol edin.
etkinlestiriimemis.

ABES Al parametreleri Bir analog girisin akim/gerilim | Olay gunlGgini yardimer kod bakimin-
donanim ayari parametre ayar- | dan kontrol edin. Kod, ayarlari gakisan
lari ile uyugmuyor. analog girisini belirtir.

12.15/12.25 parametresini ayarla.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gegerli kilmak icin kontrol karti-
nin yeniden baslatilmasi (gli¢ gevrimi
yapilarak ya da 96.08 Kontrol kart y(ik-
leme parametresi ile) gerekir.

ABEG ULC konfiglras- Kullanici yik egrisi konfigiiras- | Yardimci kodu kontrol edin. Asagidaki

yonu

yon hatasi.

her bir kod igin
eylemlere bakin.

0000 | Hiz noktalar tutarsiz. Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) dnceki noktadan daha
yuksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0001 | Frekans noktalari tutarsiz. Her bir frekans noktasinin (parametreler
37.16...37.20) 6nceki noktadan daha
yuksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

0002 | Disuk yik noktasi asiri yuk Her bir agir yiik noktasinin (parametreler

noktasinin Gizerinde. 37.31...37.35) karsllik gelen duslk yik

0003 | Asint yik noktas! dugtk yak noktasindan (37.21...37.25) daha yiiksek

noktasinin altinda.

bir degere sahip oldugunu kontrol edin.
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A7TA1 Mekanik fren

kapatma basarisiz

Mekanik fren kontroll uyarisi.

Mekanik fren baglantisini kontrol edin.
44 Mekanik fren kontrolii parametre gru-
bundaki mekanik fren ayarlarini kontrol
edin.

Onay sinyalinin gergek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.

ATA5 Mekanik fren

agma izni yok

Mekanik fren agma kosullari
karsilanamiyor (6rnegin, 44.11
parametresi tarafindan frenin
acillmasi engellenmis
durumda).

44 Mekanik fren kontrolii parametre gru-
bundaki mekanik fren ayarlarini (6zellikle
44.11) kontrol edin.

Onay sinyalinin (kullanildiysa) gergek fren
durumuna uygun oldugunu kontrol edin.

A7B0 Motor hizi geri bil-
dirimi
Programlanabilir
uyari:

90.45 Motor geribildi-
rim arizast

Motor hizi geribildirimi basar-
siz oldu ve suricu agik dongu
kontroll ile galismaya devam
ediyor.

90 Geri bildirim segimi, 91 Enkoder adap-
torii ayarlari ve 92 Enkoder 1 konfigliras-
yonu gruplarindaki parametrelerin
ayarlarini kontrol edin.

Enkoder kurulumunu kontrol edin.

A780 Motor sikismasi

Programlanabilir
uyari: 31.24 Sikisma
fonksiyonu

Motor, érnegdin asiri ylik veya
yetersiz motor giicli sebebiyle
sikisma bolgesinde calisiyor.

Motor yikin( ve siriicinin nominal
degerlerini kontrol edin.
Hata fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

A791 Fren direnci

Fren direnci kirilmis durumda
veya bagl degil.

Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.

A793 BR asiri sicakligi

Fren direnci sicakhg,

43.12 Fren direnci uyari limiti
parametresi ile tanimlanan
uyari limitini asti.

Siricuyld durdurun. Direncin sogumasini
bekleyin.

Direnc asiri ylik koruma fonksiyonu ayar-
larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyici).

Uyari limiti ayarini kontrol edin,

43.12 Fren direnci uyari limiti parametresi.
Direncin uygun sekilde boyutlandinidigini
kontrol edin.

Fren dénglisiiniin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

A794 BR verisi

Fren direnci verisi giriimedi.

Direng verisi ayarlarini kontrol edin (para-
metre 43.08...43.10).

A79C BC IGBT asiri

sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakligi dahili
uyari limitini asti.

Kiyiclyr sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Pano boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

Direng asir ylik koruma islevi ayarlarini
kontrol edin (43.06...43.10 parametreleri).
Kullanilan kiyict igin izin verilen minimum
direng degerini kontrol edin.

Fren dongusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Sirlcu besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.




Hata izleme 379

Kod

(on altilik) Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

ATAB Genisletme G/C G/C genisletme modull siirli- | G/C genisletme modullnin slriclye
konfiglirasyonu ciiye bagli degil. Ornegin, bagli oldugundan emin olun.
hatasi surticl bir G/G ve Modbus

moduline baglh olup sonra
sokulurse, herhangi bir para-
metreyle dijital/analog ¢ikis
sinyali arasindaki baglantinin
kaybolmasi halinde surtict bir
uyari goruntller.

A7C1 FBA A iletisimi Sdricu ile haberlesme adap- Haberlesme iletisim durumunu kontrol
Programlanabilir tér modiili A veya PLC ile edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
uyari: 50.02 FBAA | haberlesme adaptér modiilii A | belgelerine bakin.
iletisim kaybi fonksi- | arasindaki dongusel iletisim | 50 Haberlesme adaptorii (FBA), 51 FBA
yonu kayboldu. A ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA

A veri ¢ikigl parametre gruplarinin ayar-
larini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

A7CE EFB iletisim kaybi | Dahili haberlesme (EFB) iletisi- | Haberlesme master durumunu (gevri-
Programlanabilir minde iletisim kesintisi. migi/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
uyari: 58.14 lletisim Kontrol tinitesindeki EIA-485/X5 terminal-
kaybi eylemi leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini

kontrol edin.

ATE1 Enkoder Enkoder hatasi. Yardimci kodu kontrol edin. Eylemler igin
Programlanabilir asagiya bakin.
uyari: 90.45 Motor
geribildirim arizast
0001 Kablo arizasi. Enkoder kablo baglantisini kontrol edin.

Enkoder 6nceden galisiyordu ise, enko-
derde, enkoder kablosunda enkoder ara-
birim modiilinde hasar olup olmadigini
kontrol edin.

ATEE Panel kaybi Sirict igin etkin kontrol Yazilim ya da kontrol paneli baglantisini
Programlanabilir konumu olarak segilmis bir kontrol edin.
uyari: 49.05 lletisim | kontrol paneli veya yaziim ile- | Kontrol paneli konektoriini kontrol edin.
kayb islemi tisimi kesmis. Kullaniliyorsa, montaj platformunu kont-

rol edin.
Kontrol panelinin baglantisini sékin ve
tekrar baglayin.

A71C G/C Moddll dahili | Kalibrasyon verileri GC modi- | GG moduilini degistirin.
hatasi linde saklanmaz. Analog sin-

yaller tam dogrulukla
calismiyor.

A8AQ0 Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir icin belirtilen limitlerin diginda. | edin.
uyari: 12.03 Al dene- Girige bagl kablolari kontrol edin.
tim fonksiyonu 12 Standart Al parametre grubundaki giri-

sin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.

A8BA1 RO émrii uyarisi | Réle 6nerilen durum degdis- Kontrol kartini degistirin veya réle gikigini

tirme sayisindan daha fazla
durum degistirdi.

kullanmay! birakin.

0001

Réle ¢ikisi 1

Kontrol kartini degistirin veya réle gikisi
1'i kullanmay1 birakin.
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A8A2 RO degistirme Réle ¢ikigi 6r. hizli degisen bir | Réle ¢ikisi kaynagina bagh olan sinyali
uyarisi frekans sinyali baglandiginda | daha az siklikla degisen bir sinyalle
6nerilenden daha hizli durum | degistirin.
degistiriyor. Rélenin kullanim
Omru yakinda asilacak.
0001 | Réle ¢ikigi 1 10.24 RO1 kaynagi parametresiyle farkli
bir sinyal segin.
A8BO Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Dtizenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyari:
32.06 Denetim 1
eylemi
A8B1 Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyart:
32.16 Denetim 2
eylemi
A8B2 Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Dtizenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.27 Denetim 3 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyari:
32.26 Denetim 3
eylemi
A8B3 Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duizenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyari:
32.36 Denetim 4
eylemi
A8B4 Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Duzenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyart:
32.46 Denetim 5
eylemi
A8B5 Sinyal denetimi Bir sinyal denetim fonksiyonu | Uyarinin kaynagini kontrol edin (para-
(Dtizenlenebilir tarafindan olusturulan uyari. metre 32.57 Denetim 6 sinyali).
mesaj metni)
Programlanabilir
uyari:
32.56 Denetim 6
eylemi
A8CO ULC gecersiz hiz | Kullanici yik egrisi: X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
tablosu noktalari (hiz) gegerli degil. edin. Bkz. parametre 37.11 ULC hiz tab-
losu noktasi 1.
A8C1 ULC asiri yik Kullanici yUk egrisi Sinyal asirn | Bkz. parametre 37.03 ULC asir1 ylik
uyarisi yuk egrisinin Gzerinde gok islemleri.
uzun sure kaldi.
A8C4 ULC dusuk yuk Kullanici yik egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC diistik yiik
uyarisi dlsuk yuk egrisinin altinda ¢ok | islemleri.

uzun sure kaldi.
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A8C5 ULC gecersiz Kullanici yUk egrisi Dlistk yik | Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
dusuk yik tablosu | egrisi noktalari gegerli degil. edin. Bkz. parametre 37.21 ULC dlisiik
ylik noktasi 1.
A8C6 ULC gegersiz Kullanici yiik egrisi Agiri yiik Noktalarin kogullari kargiladigini kontrol
asir yuk tablosu | egrisi noktalari gegerli degil. edin. Bkz. parametre 37.31 ULC asir ylik
noktasi 1.
A8C8 ULC gecersiz fre- | Kullanici yiik egrisi X ekseni Noktalarin kosullari kargiladigini kontrol
kans tablosu noktalari (frekans) gecerli edin. -500,0 Hz < 37.16 < 37.17 < 37.18
degil. < 37.19 < 37.20 < 500,0 Hz. Bkz. para-
metre 37.16 ULC frekans tablosu
noktasi 1.
A981 Harici uyari 1 Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir 31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi-
mesaj metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir
uyari:
31.01 Harici olay 1
kaynagi
31.02 Harici olay 1
tiirdi
A982 Harici uyari 2 Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dlizenlenebilir 31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi-
mesaj metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir
uyari:
31.03 Harici olay 2
kaynagdi
31.04 Harici olay 2
tard
A983 Harici uyari 3 Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dtizenlenebilir 31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi-
mesaj metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir
uyari:
31.05 Harici olay 3
kaynagi
31.06 Harici olay 3
tirdi
A984 Harici uyari 4 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Diizenlenebilir 31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi-
mesaj metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir
uyari:
31.07 Harici olay 4
kaynagi
31.08 Harici olay 4
tiirdi
A985 Harici uyari 5 Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
(Dlizenlenebilir 31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi-
mesaj metni) nin ayarini kontrol edin.
Programlanabilir
uyari:
31.09 Harici olay 5
kaynagi
31.10 Harici olay 5
tard
AF88 Mevsim konfigii- | Onceki mevsimden énce bag- | Mevsimleri artan baslangig tarihleriyle

rasyonu uyarisi

layan bir mevsim konfigure etti-
niz.

konfiglre edin, bkz. 34.60 Mevsim 1 bas-
langig tarihi...34.63 Mevsim 4 baslangi¢
tarihi parametreleri.
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(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

AF8C Proses PID uyku | Suriicl uyku moduna giriyor. Bilgilendirici uyari. Bkz. bélim Proses
modu PID kontrolii igin uyku ve ek siire fonksi-

yonlari ve parametreler 40.43...40.48.

AFAA Otomatik reset Bir hata otomatik olarak reset- | Bilgilendirici uyari. 31 Hata fonksiyonlari

lenmek Uzere. parametre grubundaki ayarlara bakin.

AFE1 Acil stop (off2) Siirticu bir acil stop (mod Calismaya devam etmenin giivenli olup

segimi off2) komutu ald1. olmadigini kontrol edin. Ardindan acil

AFE2 Acil stop (off1 Suricu bir acil stop (mod ztuonpadUS(?;:ﬁsghtr?]g?runo;mggﬁogfilgﬂ n
veya off3) secimi off1 veya off3) komutu ! 9 ) ,y Y " s :

aldi. Acil stop uygun sekilde gorev yapma-
diysa, 21.05 Acil stop kaynagdi paramet-
resi ile segilen kaynag kontrol edin.

AFEA Start izni sinyali Start izni sinyali alinmadi. 20.19 Start izni sinyali parametresinin
yok ayarini (ve bu parametre ile secilen kay-
(Dtizenlenebilir nagt) kontrol edin.
mesaj metni)

AFE9 Start gecikmesi Start gecikmesi etkin ve suriicl | Bilgilendirici uyari. Bkz. parametre 21.22

motoru énceden tanimlanmis | Start gecikmesi.
bir gecikmeden sonra start
edecek.
AFEB Calisma izni yok | Calisma izni sinyali ahnmadi. | 20.12 Calisma izni 1 kaynagi parametre-
sinin ayarini kontrol edin. Sinyali acin (6r.
Haberlesme Kontrol Word'linde) veya
secilen kaynagin kablolarini kontrol edin.

AFEC Harici gl¢ sinyali | 95.04 Kontrol karti beslemesi | Kontrol tnitesine saglanan harici 24 V

yok Harici 24V olarak ayarlandi, DC gli¢ beslemesini kontrol edin ya da
ancak kontrol Unitesine bagli 95.04. parametresinin ayarini degistirin.
gerilim yok.

AFED Doéndlrme izni Doéndirme izni sinyali 240s Doéndurme izni sinyalini agin (6r. dijital

sabit bir zaman gecikmesinde | girislerde).

alinmadi. 20.22 Déndiirme izni parametresinin
ayarini (ve bu parametre ile secilen kay-
nagt) kontrol edin.

AFF6 Tanimlama calig- | Bir sonraki start sirasinda Bilgilendirici uyart.
tirmasi Motor ID run gergeklestirilecek.

B5A0 STO olayi Guvenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
Programlanabilir fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, striictinin
olay: 31.22 STO gés- | konektoériine bagh glivenlik donanim el kitabinda Giivenli moment
terge calistirma/dur- | devresi sinyalleri kaybolmus. | kapatma fonksiyonu bélimiine ve 31.22
durma STO gésterge galistirma/durdurma para-

metresinin (sayfa 274) tanimina bakin.

D200 Durmada fren Motor galismazken fren kayiyor. | Mekanik freni kontrol edin.
kaymasi 2 76.31 Motor hizi uyusmasi grubunda

parametre ayarlarini kontrol edin.

D201 lleri yavaslama Yavaglama komutu, 76.05 fleri | Motoru ters yénde galistirin ve Yavas-
limiti yavaslama limiti parametresin- | lama komutunu devre disi birakin veya

deki secime bagli olarak ileri surlcundn sinirli hiz referansinda galig-
(yukari) yénde etkindir. masina izin verin.

D202 Geri yavaslama Yavaslama komutu, 76.07 Geri | Motoru ters yonde galistirin ve Yavas-

limiti yavaslama limiti parametresin- | lama komutunu devre digi birakin veya
deki secime bagli olarak geri surlcundn sinirli hiz referansinda galis-
(asagi) yonde etkindir. masina izin verin.
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Kod

(on altilik) Uyar/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
D205 lleri stop limiti Stop limiti komutu 76.04 lleri lleri stop limiti baglantisinin kablo baglan-
stop limiti parametresindeki tisini kontrol edin.
segime bagl olarak etkindir. Motoru ters yonde galistirin ve ileri stop
limiti komutunu devre disi birakin.
D206 Geri stop limiti Stop limiti komutu, 76.06 Geri | Geri stop limiti baglantisinin kablo bag-
stop limiti parametresindeki lantisini kontrol edin.
secime bagli olarak geri ydbnde | Motoru ters yénde calistirin ve geri stop
etkindir. limiti komutunu devre digi birakin.
D208 Joystick referansi | Hiz referansi, kullanilan joys- | Joystick sifir konumu girigini kablo bag-
kontroll tick referansinin minimum lantisini kontrol edin.
veya maksimum 6lgeklendiril- | Joystick'in analog giris referans sinyali
mig degerinden +/- %10 daha | kablo baglantisini kontrol edin.
fazla, joystick sifir konumu
girisi (20.214 Joystick sifir
konumu) etkin ve 20.215 Joys-
tick uyar1 gecikmesi paramet-
resiyle tanimlanan gecikme
sona erdi.
D209 Joystick sifir Joystick sifir konumu girisinde | Joystick sifir konumu girisini kablo bag-
konumu (20.214 Joystick sifir konumu) | lantisini kontrol edin.
yanlis bir durum nedeniyle
slriich start komutunu kabul
etmiyor.
D20A Hizli stop Hizli stop komutu (20.210 Hizli | Hizli stop komutunu devre digi birak.
stop girisi) etkinlestirildi.
D20B Glg aclik onay! Glg acik onayi devresi agik. Kablo baglantisini ve 20.212 Glig acik

onayi parametresinin ayarini kontrol
edin.
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Hata mesajlan

:f:::\daltlllk) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
1080 Yedekleme/Geri Panel veya yazilim, yedekleme | Tekrar yedekleme veya geri ylikleme
ylikleme zaman yapilirken ya da geri yiklenir- | talep edin.
asimi ken suricuyle iletisimde basa-
risiz oldu.
1081 Tip hatasi Siirtict yazilimi strticiiniin Sdrliciinun tipi tekrar okumasini sagla-
tipini okuyamadi. mak igin hatay resetleyin.
Hata yeniden gorinirse, sirlcuye glg
cevrimi yapin. Bu iglemi tekrar etmeniz
gerekebilir. Hata devam ediyorsa, yerel
ABB temsilciniz ile iletisime gegin.
2281 Kalibrasyon Cikis fazi akim 6lgimanin Akim kalibrasyonunu yeniden gergekles-
olglilen ofseti veya ¢ikis fazi tirmeyi deneyin.
U2 ve W2 akim élglimi arasin- | Hata devam ediyorsa, yerel ABB temsil-
daki fark ok fazla (degerler ciniz ile iletisime gegin.
akim kalibrasyonu sirasinda
guncellenir).
2310 Asiri akim Cikis akimi, dahili hata seviye- | Motor yukin( kontrol edin.

sini asmis.

Gergek asiri akim durumuna
ek olarak, bir topraklama
hatasi veya besleme fazi kaybi
da bu hataya neden olabilir.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontroli),
26 Moment referans zinciri (moment
kontrolli) veya 28 Frekans referans zinciri
(frekans kontroll) parametre grubundaki
hizlanma surelerini kontrol edin. Ayrica
46.01 Hiz digcekleme, 46.02 Frekans
blcekleme ve 46.03 Moment élgeklen-
dirme parametrelerini de kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
Gggen/yildiz baglantisi dahil) kontrol
edin.

Motor kablosunda agilan veya kapanan
kontaktdr olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 Motor verileri bag-
langig verilerinin motor tip plakasindaki-
ler ile ayni olup olmadidini kontrol edin.
Motor kablosunda gli¢ faktori diizeltme
kondansatérl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
cini 6lgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin. Striclnin Donanim el
kitabi'nda Elektriksel Kurulum bélimi
Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi kis-
mina bakin.
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2330 Topraklama Siriict muhtemelen motor Motor kablosunda gli¢ faktori diizeltme
kagagi veya motor kablosunda toprak- | kondansatérii veya dalga emici bulunma-
Programlanabilir lama hatasina bagl olarak yik | digindan emin olun.
hata: 31.20 Toprak | dengesizligi tespit etti. Motor ve motor kablolarinin yalitim diren-
hatas cini dlgerek, motorda ve motor kablola-
rinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin.
Izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda calistirmayi deneyin. (Bkz.
parametre 99.04 Motor kontrol modu.)
Eger topraklama hatasi belirleneme-
diyse yerel ABB temsilcisi ile iletigsime
gegin.
2340 Kisa devre Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu kablolama
motorda kisa devre hatasi bakimindan kontrol edin.
Motor kablosunda gli¢ faktorli dizeltme
kondansatorl veya dalga emici bulunma-
digindan emin olun.
Sirdcunin enerjisini kapatip agin.
2381 IGBT asir yuki IGBT kutu baglantisi agiri Motor kablosunu kontrol edin.
sicakligi. Bu hata IGBT leri Ortam kosullarini kontrol edin.
korur ve motor kablosunda bir | Haya akigini ve fanin galismasini kontrol
kisa devre ile etkinlestirilebilir. | ggin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor gliciinii slrtict guculyle karsilagtirin.
3130 Girig faz kaybi Ara devre DC gerilimi, eksik Girig glicu hatti sigortalarini kontrol edin.
Programlanabilir giris besleme hatti fazi veya Gevsek glic kablosu baglantisi olup
hata: 31.21 Besleme | yanmis sigorta nedeniyle sali- | olmadigini kontrol edin.
faz kaybi nim yapmakta. Girig glicii besleme dengesizligini kontrol
edin.
3181 Ters baglanti Hatali giris besleme ve motor | Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
Programlanabilir kablo baglantisi (6rnegin, giris
hata: 31.23 Kablo- besleme kablosu suriicii motor
lama veya toprak- baglantisina baglanmig).
lama hatasi
3210 DC bara asiri geri- | Ara devrede asirt DC gerilimi | Asiri gerilim kontroliiniin (30.30 Asiri

limi

gerilim kontrolii parametresi) agik oldu-
gundan emin olun.

Besleme geriliminin sirticii nominal girig
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gegici asiri
gerilim bakimindan kontrol edin.

Fren kiyiciyi ve fren direncini (mevcut
ise) kontrol edin.

Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.

Sirlcuyd fren kiyici ve fren direnci ile
tekrar calistirin.

Fren direncinin diizgtin boyutlandirildi-
gini ve direncin suriicu igin kabul edilebi-
lir aralikta oldugunu kontrol edin.
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3220 DC bara dusiik

gerilimi

Eksik besleme fazi, sigorta
yanmasi veya dogrultucu kép-
rustindeki hata sebebiyle ara
devre DC gerilimi yetersiz.

Besleme kablolarini, sigortalari ve anah-
tarlama duizenegini kontrol edin.

3381 Cikis fazi kaybi
Programlanabilir
hata: 31.19 Motor faz

kaybi

Eksik motor baglantisi nede-
niyle motor devresi hatasi (l¢
fazin timu bagh degil).

Motor kablosunu baglayin.

4110 Kontrol karti

sicakhgi

Kontrol karti sicakhgi ¢ok yik-
sek.

Sirdcunin uygun sekilde sogutuldu-
gunu kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.

4210 IGBT asiri sicak-

g

Tahmini strtci IGBT sicakhgi
asiri yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor guictini strtict glclyle karsilastirin.

4290 Sogutma

Siricu modula asin sicakhgr.

Ortam sicakligini kontrol edin. 50°C /
122°F degerini asarsa, yik akiminin
surtictnin duslrdlmus yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Siricinin
donanim el kitabinda Teknik veriler
bolumu Deger kaybi kismina bakin.
Sdriicti modulii sogutma hava akigini ve
fan caligmasini kontrol edin.

Sdirticti modulii panosunda ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

42F1 IGBT sicakligi

Sirlcu IGBT sicakhgi asiri
yuksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor guictinu striict glclyle karsilastirin.

4310 Asiri sicaklik

Gug Unitesi modulu asiri sicakhigi.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava akisini ve fanin galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor giiclini sirticti glclyle karsilastirin.

4380 Asin sicaklik farki

Farkli fazlardaki IGBT'ler ara-
sindaki yuksek sicaklik farki.

Motor kablosunu kontrol edin.

Sirtict moduliniin sogutmasini kontrol
edin.

4981 Harici sicaklk 1
(Diizenlenebilir mesaj

metni)

Olgiilen sicaklik 1 hata limitini
asti.

35.02 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklidi 6lgulen diger
ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.12 Sicaklik 1 ariza limiti parametresi-
nin degerini kontrol edin.
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4982 Harici sicaklk 2 Olglilen sicaklik 2 hata limitini | 35.03 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
(Dlizenlenebilirmesaj | agtl. degerini kontrol edin.
metni) Motorun (veya sicakligi élgiilen diger

ekipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.22 Sicaklik 2 ariza limiti parametresi-
nin degerini kontrol edin.

5090 STO donanim ari- | STO donanim Hata tanimlari, | Donanimi degistirmek icin, yerel ABB
zasl donanim arizasi tespit etti. temsilcinize bagvurun.

5091 Givenli moment Givenli moment kapatma Givenlik devresi baglantilarini kontrol
kapatma fonksiyonu etkin, yani STO edin. Daha fazla bilgi igin, strictnin
Programlanabilir konektoriine baglh guvenlik donanim el kitabinda Giivenli moment
hata: 31.22 STO gés- | devresi sinyalleri start veya kapatma fonksiyonu bélimine ve
terge galistirma/dur- | calisma sirasinda kesilmis 31.22 STO gésterge ¢alistirma/durdurma
durma durumda. parametresinin (sayfa 214) tanimina bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

5092 PU lojik hatasi Gu¢ Unitesi bellegi silindi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5093 Tip uyusmazligi Surticunin donanimi bellekte | Strlictiniin enerjisini kapatip agin. Bu

kayitli bilgiler ile uyusmuyor. islemi tekrar etmeniz gerekebilir.
Bu durum, 6rnegin bir yazihm

glincellemesi sonrasinda mey-

dana gelebilir.

5094 Olgiim devresi Sdricunun dahili sicaklik 6lgi- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhgi miyle ilgili sorun.

50A0 Fan Sogutma fani sikismis veya Fan galismasini ve baglantisini kontrol

bagh degil. edin.
Arizaliysa degistirin.
5681 PU iletigimi Siricu kontrol Unitesi ve glic | Surtict kontrol Uinitesi ve gug¢ Unitesi ara-
Uinitesi arasinda iletisim hata- | sindaki baglantiy1 kontrol edin.
lar tespit edildi. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.

5682 Gl Unitesi kaybr | Siirlicii kontrol linitesi ve giic | Kontrol Unitesi ve gli¢ linitesi arasindaki

Unitesi arasindaki iletisim baglantiyi kontrol edin.
kayip.

5690 Dahili PU iletisimi | Dahili iletisim hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5691 Olgiim devresi Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ADC

5692 PU karti gli¢ Gu¢ unitesi glic besleme Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
hatasi hatasi.

5693 Olgiim devresi Olgiim devresi hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
DFF

5696 PU durumu geri Cikis fazlarindan gelen durum | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
bildirimi geri bildirimi kontrol sinyalleri

ile uyusmuyor.

5697 Sarj geri bildirimi | Sarj geri bildirim sinyali kayip. | Sarj sisteminden gelen geri bildirim sin-

yalini kontrol edin.

6181 FPGA strimi Yazihm ve FPGA sirumleri Kontrol Ginitesini yeniden baslatin
uyumlu degil uyumlu degil. (96.08 Kontrol karti yiikleme parametre-

sini kullanarak veya gii¢ ¢evrimi yapa-
rak). Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
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6306 FBAA egleme Haberlesme adaptori A Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
dosyasi esleme dosyasi okuma hatasi.
6481 Task asiri ylku Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme parametre-
sini kullanarak veya gli¢ cevrimi yapa-
rak). Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
6487 Stack overflow Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti yiikleme parametre-
sini kullanarak veya gug¢ ¢evrimi yapa-
rak). Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64A1 Dahili dosya yiik- | Dosya okuma hatasi. Kontrol Ginitesini yeniden baslatin
leme (96.08 Kontrol karti yiikleme parametre-
sini kullanarak veya gug¢ ¢evrimi yapa-
rak). Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
64A6 Adaptif program Adaptif program arizal. Yardimci kodu kontrol edin. Asagidaki
dosyasi uyumlu her bir kod igin
degil veya bozuk eylemlere bakin.
000A Program bozuk veya blok mev- | Sablon programi geri yikleyin veya suri-
cut degil. cuye programi indirin.
00oC Gereken blok girisi eksik. Blogun girislerini kontrol edin.
000E Program bozuk veya blok mev- | Sablon programi geri yikleyin veya suri-
cut degil. cuiye programi indirin.
0011 Program gok buyk. Hata durana dek bloklari kaldirin.
0012 Program bos. Programi diizeltin ve suriiciiye indirin.
001C Parametrede var olmayan bir | Parametre referansini diizeltmek igin
parametre veya blok kullanildi. | programi diizenleyin veya var olan bir
blogu kullanin.
001E Parametre yazma korumali Programdaki parametre referansini kont-
oldugu igin parametre ¢ikisi rol edin.
bagarisiz oldu. Hedef parametreyi etkileyen diger kay-
naklari kontrol edin.
0023 Program dosyasi mevcut yazi- | Programi mevcut blok kitliphanesine ve
lim strtimuyle uyumlu degil. yazilim suriimiine adapte edin.
0024 Program dosyasi mevcut yazi- | Programi mevcut blok kitliphanesine ve
lim strimayle uyumlu degil. yazilm slrimine adapte edin.
Diger - Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
yardimci kodu soyleyin.
64B2 Kullanici grubu Kullanici parametre grubu yiik- | Gegerli bir kullanici parametre grubu
hatasi leme iglemi agagidaki neden- | bulundugundan emin olun. Belirli degilse,
lerden dolayi basarisiz: yeniden yukleyin.
« talep edilen grup mevcut
degil
« grup kontrol programi ile
uyumlu degil
« sUricl yukleme sirasinda
kapandi.
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64E1 Kernel agir yiikii | Isletim sistemi hatasi. Kontrol Gnitesini yeniden baslatin
(96.08 Kontrol karti ylikleme parametre-
sini kullanarak veya gii¢ gevrimi yapa-
rak). Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.

6581 Parametre sistemi | Parametre yikleme veya kayit | 96.07 Parametre manuel kaydi paramet-

islemi basarisiz. resini kullanarak bir kayit islemi zorla-
may! deneyin. Tekrar deneyin.

65A1 FBA A paramet- Siriict, PLC tarafindan iste- PLC programlamasini kontrol edin.
resi gakismasi nen bir islevsellige sahip degil | 50 Haberlesme adaptérii (FBA) ve

veya istenen islevsellik etkin- | 51 FBA A ayarlari parametre gruplarinin
lestiriimemis. ayarlarini kontrol edin.

6681 EFB iletisim kaybi | Dahili haberlesme (EFB) iletisi- | Haberlesme master durumunu (gevri-
Programlanabilir minde iletisim kesintisi. migi/gevrimdigi/hata vb.) kontrol edin.
hata: 58.14 lletisim Kontrol tinitesindeki EIA-485/X5 terminal-
kaybr eylemi leri 29, 30 ve 31'e kablo baglantilarini

kontrol edin.

6682 EFB konfig. dos- | Dahili haberlesme (EFB) konfi- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
yasl glirasyon dosyasi okunamiyor.

6683 EFB gegersiz Dahili haberlesme (EFB) para- | 58 Dahili haberlesme parametre grubun-
parametrelen- metre ayarlari tutarsiz veya daki ayarlari kontrol edin.
dirme segilen protokolle uyumlu

degil.

6684 EFB yikleme Dahili haberlesme (EFB) proto- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

hatasi kol yazilimi yiiklenemiyor.
EFB protokol yazihmiyla
sirlict yazilimi arasinda
slirim uyumsuzlugu.

6685 EFB hatasi 2 Hata EFB protokol uygulamasi | Protokollin belgelerini kontrol edin.

icin ayrnilmistir.

6686 EFB hatasi 3 Hata EFB protokol uygulamasi | Protokoliin belgelerini kontrol edin.

icin ayrnilmistir.

6882 Metin 32 bit tab- Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa,
losu asiri akisi yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.

6885 Metin dosyasi Dahili hata. Hatay! resetleyin. Hata devam ediyorsa,
asiri akigl yerel ABB temsilciniz ile iletisime gegin.

7081 Kontrol paneli Siriicu igin etkin kontrol Yazilim ya da kontrol paneli baglantisini
kaybi konumu olarak segilmis bir kontrol edin.

Programlanabilir kontrol paneli veya yazilim ile- | Kontrol paneli konektériinii kontrol edin.
:ate; 491'05.”9"&’” tigimi kesmis. Kontrol panelinin baglantisini sékiin ve
aybr isiemi tekrar baglayin.

7082 G/C modlu ileti- | GG modulu ile sUriicl arasin- | GG moduli kurulumunu kontrol edin.
sim kaybi daki iletisim duizglin galismiyor.

7086 G/C modulu Al Alicinde Asiri gerilim algilandi. | Al sinyal seviyelerini kontrol edin.

Asiri gerilimi Al gerilim moduna degistirildi.

Al sinyal seviyesi kabul edilir
seviyelerde oldugunda, Al mA
moduna otomatik olarak geri
doner.
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Kod

(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
71A2 Mekanik fren Mekanik fren kontrolli hatasi. | Mekanik fren baglantisini kontrol edin.
kapatma basarisiz | Orn, fren kapatma sirasinda 44 Mekanik fren kontrolii parametre gru-
Programlanabilir fren onayinin beklenen §ekilde bundaki mekanik fren ayarlanm kontrol
hata: 44.17 Fren hata | olmamas! durumunda etkinles- | edin.
fonksiyonu tirilir. Onay sinyalinin gergek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.
71A3 Mekanik fren Mekanik fren kontrolli hatasi. | Mekanik fren baglantisini kontrol edin.
agma basarisiz Orn, fren kapatma sirasinda Mekanik fren ayarlarini
Programlanabilir fren onayinin beklenen sekilde | (parametre grubu 44 Mekanik fren kont-
hata: 44.17 Fren hata | olmamasi durumunda etkinles- | rof(i) kontrol edin.
fonksiyonu tirilir. Onay sinyalinin frenin gergek durumuyla
uyustugunu kontrol edin.
71A5 Mekanik fren Mekanik fren agma kosullari 44 Mekanik fren kontrolii parametre gru-
agma izni yok karsilanamiyor (6rnegin, bundaki mekanik fren ayarlarini
44.11 parametresi tarafindan (6zellikle 44.11) kontrol edin.
frenin agiimasi engellenmis Onay sinyalinin (kullanildiysa) gergek
durumda). fren durumuna uygun oldugunu kontrol
edin.
7121 Motor sikismasi Motor, érnegin asir yik veya | Motor ylkin{ ve slriclnin nominal
Programlanabilir yetersiz motor guicl sebebiyle | degerlerini kontrol edin.
hata: 31.24 Sikisma | sikisma bélgesinde galisiyor. | Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
fonksiyonu edin.
7181 Fren direnci Fren direnci kirllmig durumda | Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
veya bagli degil. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
Fren direncinin boyutlandiriimasini kontrol
edin.
7183 BR asiri sicakligi | Fren direnci sicakligi, 43.711 Sdrtictyd durdurun. Direncin sogumasini
Fren direnci ariza limiti para- bekleyin.
metresi ile tanimlanan hata Direng agiri yilk koruma fonksiyonu ayar-
limitini asti. larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyicr).
Hata limiti ayarini kontrol edin,
43.11 Fren direnci ariza limiti parametresi.
Fren déngusinin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.
7184 Fren direnci Fren direncinde kisa devre Fren kiyici ve fren direnci baglantisini
kablolar veya fren kiyici kontrol hatasi. | kontrol edin.
Fren direncinin hasarsiz oldugundan
emin olun.
7191 BC kisa devresi Fren kiyici IGBT'de kisa devre. | Fren direncinin bagh ve hasarsiz oldu-

gundan emin olun.

Fren direncinin elektriksel 6zelliklerini
donanim el kitabinda Direng frenleme
bdlimiine goére kontrol edin.

Fren kiyiciyl (mevcut ise) degistirin.
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Kod

(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler

7192 BC IGBT asiri Fren kiyici IGBT sicakligi dahili | Kiyiciyr sogumaya birakin.
sicakhigi hata sinirini agmis. Ortam sicakhiginin agiri olup olmadigini

kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Direng asiri yiik koruma fonksiyonu ayar-
larini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kiyici).

Fren déngustiiniin izin verilen limitler
icinde oldugundan emin olun.

Siirtici besleme AC geriliminin asiri olup
olmadigini kontrol edin.

7301 Motor hizi geri bil- | Motor hizi geri bildirimi alin- 90.41 parametresinin ayarini ve secilen
dirimi madi. gercek kaynagi kontrol edin.
Programlanabilir Enkoder hizi, dahili hiz tahmi- | Enkoder ile pulse sin/cos nr elektriksel
hata: | ninden ¢ok fazla farkli. baglantisini kontrol edin.
g&ﬁgg]ar geribild- | vrq kod 4 = Kayma algilandi.

Yrd kod 3FC = Dogru olmayan
motor geribildirimi konfigiiras-
yonu.

7310 Asirt hiz Yanhg ayarlanmis mini- Minimum/maksimum hiz ayarlarini kont-

mum/maksimum hizlar, yeter- | rol edin, 30.11 Minimum hiz ve
siz fren momenti veya moment | 30.12 Maksimum hiz parametreleri.
referansini kullanirken yiikteki | Motor frenleme momentinin yeterliligini
degisimler sebebiyle motor, kontrol edin.
izin verilen hizdan daha hizli Moment kontroltiniin kullanilirigini kont-
doénmekte. rol edin.
Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
olmadigini kontrol edin.

7381 Enkoder Enkoder geri besleme hatasi. | Bkz. A7E1 Enkoder (sayfa 379).
Programlanabilir
hata: 90.45 Motor
geribildirim arizasi

73F0 Asin frekans Yanlis ayarlanmig mini- Minimum/maksimum frekans ayarlarini

mum/maksimum hizlar, yeter- | kontrol edin (30.13 Minimum frekans ve
siz fren momenti veya moment | 30.74 Maksimum frekansparametreleri).
referansini kullanirken ylkteki | Motor frenleme momentinin yeterliligini
degisimler sebebiyle motor, kontrol edin.
izin verilen frekanstan daha Moment kontroliniin kullanilirfigini kont-
hizli dénmekte. rol edin.
Fren kiyici veya direng(ler)e gerek olup
olmadigini kontrol edin.

73B0 Acil rampasi Acil stop beklenen sire icinde | 31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil

basarisiz tamamlanmadi. rampa denetimi gecikmesi parametreleri-

nin ayarlarini kontrol edin.

Onceden tanimlanan rampa siirelerini
kontrol edin (Off1 modu igin
23.11...23.15, Off3 modu igin 23.23).
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Kod
(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
7510 FBA A iletisimi Sirlcu ile haberlesme adap- Haberlesme iletisim durumunu kontrol
Programlanabilir tér moduli A veya PLC ile edin. Haberlesme arabiriminin kullanici
hata: 50.02FBAA | haberlesme adaptor moduli A | belgelerine bakin.
iletisim kaybi fonksi- | arasindaki dongusel iletigim 50 Haberlesme adaptorii (FBA), 51 FBA
yonu kayboldu. A ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA
A veri ¢ikisi parametre gruplarinin ayar-
larini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.
8001 ULC dustk yuk Kullanici yik egrisi Sinyal Bkz. parametre 37.04 ULC diislik yiik
hatasi duslk yik egrisinin altinda ¢ok | islemleri.
uzun sure kaldi.
8002 ULC asiri yuk Kullanici yik egrisi Sinyal asiri | Bkz. parametre 37.03 ULC asiri yiik
hatasi yuk egrisinin Gizerinde ¢ok islemleri.
uzun sure kald1.
80A0 Al denetimi Bir analog sinyal, analog giris | Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
Programlanabilir icin belirtilen limitlerin disinda. | edin.
f;?gé Al denei Girise bagl kablolari kontrol edin.
for}ksiyonueneum 12 Standart Al parametre grubundaki giri-
sin minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
80B0O Sinyal denetimi Sinyal denetim 1 fonksiyonu Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilirmesaj | tarafindan olusturulan ariza. metre 32.07 Denetim 1 sinyali).
metni)
Programlanabilir
hata:
32.06 Denetim 1
eylemi
80B1 Sinyal denetimi Sinyal denetim 2 fonksiyonu Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilirmesaj | tarafindan olusturulan ariza. metre 32.17 Denetim 2 sinyali).
metni)
Programlanabilir
hata:
32.16 Denetim 2
eylemi
80B2 Sinyal denetimi Sinyal denetim 3 fonksiyonu Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilirmesaj | tarafindan olusturulan ariza. metre 32.27 Denetim 3 sinyall).
metni)
Programlanabilir
hata:
32.26 Denetim 3
eylemi
80B3 Sinyal denetimi Sinyal denetim 4 fonksiyonu Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj | tarafindan olusturulan ariza. metre 32.37 Denetim 4 sinyali).
metni)
Programlanabilir
hata:
32.36 Denetim 4
eylemi
80B4 Sinyal denetimi Sinyal denetim 5 fonksiyonu Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
(Diizenlenebilir mesaj | tarafindan olusturulan ariza. metre 32.47 Denetim 5 sinyali).
metni)
Programlanabilir
hata:
32.46 Denetim 5
eylemi
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Kod
(on altilik)

Uyari/Yrd. kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

80B5

Sinyal denetimi
(Dlizenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir
hata:

32.56 Denetim 6
eylemi

Sinyal denetim 6 fonksiyonu
tarafindan olusturulan ariza.

Arizanin kaynagini kontrol edin (para-
metre 32.57 Denetim 6 sinyali).

9081

Harici hata 1
(Dlizenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir
hata: 31.01 Harici
olay 1 kaynagi

31.02 Harici olay 1
tirti

Harici cihaz 1'de hata.

Harici cihazi kontrol edin.
31.01 Harici olay 1 kaynagi parametresi-
nin ayarini kontrol edin.

9082

Harici hata 2
(Duizenlenebilirmesaj
metni)
Programlanabilir
hata: 31.03 Harici
olay 2 kaynagi

31.04 Harici olay 2
tiirdi

Harici cihaz 2'de hata.

Harici cihazi kontrol edin.
31.03 Harici olay 2 kaynagi parametresi-
nin ayarini kontrol edin.

9083

Harici hata 3
(Duizenlenebilirmesaj
metni)
Programlanabilir
hata: 31.05 Harici
olay 3 kaynagi

31.06 Harici olay 3
tiirdi

Harici cihaz 3'te hata.

Harici cihazi kontrol edin.
31.05 Harici olay 3 kaynagi parametresi-
nin ayarini kontrol edin.

9084

Harici hata 4
(Dlizenlenebilir mesaj
metni)
Programlanabilir
hata: 31.07 Harici
olay 4 kaynagi

31.08 Harici olay 4
tiirti

Harici cihaz 5'te hata.

Harici cihazi kontrol edin.
31.07 Harici olay 4 kaynagi parametresi-
nin ayarini kontrol edin.

9085

Harici hata 5
(Duizenlenebilirmesaj
metni)
Programlanabilir
hata: 31.09 Harici
olay 5 kaynagi

31.10 Harici olay 5
tiirdi

Harici cihaz 5'te hata.

Harici cihazi kontrol edin.
31.09 Harici olay 5 kaynagi parametresi-
nin ayarini kontrol edin.

FA81

Gilvenli moment
kapatma 1

Guvenli moment kapatma
etkin, yani STO devresi 1 kesil-
mis.

FA82

Givenli moment
kapatma 2

Glvenlimoment kapatma etkin,
yani STO devresi 2 kesilmis.

Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
edin. Daha fazla bilgi igin, strtcinin
donanim el kitabinda Giivenli moment
kapatma fonksiyonu bolimiine ve

31.22 STO gébsterge galistirma/durdurma
parametresinin (sayfa 274) tanimina
bakin.

95.04 Kontrol karti beslemesi parametre-
sinin degerini kontrol edin.
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Kod

motorlar)
ik hizianma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.

(on altilik) Uyari/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
FF61 ID run Motor ID run iglemi bagariyla 99 Motor verileri parametre grubundaki
tamamlanmadi. nominal motor degerlerini kontrol edin.
Striiciiye harici kontrol sistemi bagh
olmadigini kontrol edin.
Siriclye (ve ayri olarak gli¢ saglaniyorsa
kontrol {initesine) gli¢ gevrimi yapin.
Calisma limitlerinin ID run igleminin
tamamlanmasini engellemedigini kontrol
edin. Parametrelerin varsayilan ayarlarini
geri yukleyin ve tekrar deneyin.
Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol edin.
0001 | Maksimum akim limiti gok 99.06 Motor nominal akimi ve
dugik. 30.17 Maksimum akim parametrelerinin
ayarlarini kontrol edin. 30.717 >
99.06 oldugundan emin olun.
Sirlcunin, motora gore dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.
0002 | Maksimum hiz limiti veya Parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
hesaplanan alan zayiflama e 30.11 Minimum hiz
noktasi ¢ok diiguk. « 30.12 Maksimum hiz
* 99.07 Motor nominal gerilimi
* 99.08 Motor nominal frekansi
99.09 Motor nominal hizi.
Asagidakilerden emin olun:
+ 30.12> (0,55 x 99.09) > (0,50 x
senkronize hiz)
*+ 30.11<0, ve
* besleme gerilimi > (0,66 x 99.07).
0003 | Maksimum moment limiti gok | 99.72 Nominal motor momenti paramet-
dusik. resinin ayarlarini ve 30 Limitler grubun-
daki moment limitlerini kontrol edin.
Gecerli maksimum moment
limitinin %100'den buylik oldugundan
emin olun.
0004 | Gegerli 6lguim kalibrasyonu Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
makul bir siire igcinde tamam-
lanmadi.
0005...0008 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0009 | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Hizlanma makul bir siire iginde
tamamlanmadi.
000A | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Yavaslama makul bir suire
icinde tamamlanmadi.
000B | (Sadece asenkron motorlar) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ID run sirasinda hiz sifira
dustu.
000C | (Sadece sabit miknatisli Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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(on altilik) Uyan/Yrd. kod Neden Yapilmasi gerekenler
000D | (Sadece sabit miknatisli Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
motorlar)
ikinci hizlanma makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
00OE...0010 | Dahili hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0011 | (Sadece senkron relliktans Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
motorlar)
Pulse testi hatasi.
0012 | Motor gelismis harekesiz ID Motor ve siiriicii boyutlarinin uyumlu
run icin gok blyuk. oldugunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0013 | (Sadece asenkron motorlar) Sirticideki motor nominal degeri ayarla-
Motor veri hatasi. rinin motor plakasindakilerle ayni oldu-
gunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
FF81 FB A zorlamali Haberlesme adaptori A PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
hata yoluyla bir hata komutu alindi. | edin.
FF8E EFB zorlamali Dahili haberlesme arabirimi PLC'den sagdlanan hata bilgilerini kontrol
hata yoluyla bir hata komutu alindi. | edin.
D100 Moment kanitla Siriict, Moment kanitlama Motoru ve motor kablolarini kontrol edin.
sirasinda yeterli moment sag- | Parametre ayarlarinin agagidaki gibi
Iflyamadl. oldugunu kontrol edin:
On miknatislama siresi modu |« 21.01 Vektér start modu = Sabit
yanlig veya cok kisa. zaman
« 21.02 Miknatislama siresi = Ayar
sabit degil. Uygun bir deger girin.
D101 Fren kayma Fren, Moment kanitlama sira- | Freni kontrol edin.
sinda kaydi. Frenin kapali durumdayken kayip kay-
madigini kontrol edin.
D102 Fren glivenli Start komutu etkin, gercek hiz | Uygulamayi diisiik bir hizda galistirma-
kapanma 44.208 Glivenlik kapatma hizi | nin gerekip gerekmedigini kontrol edin.
parametresiyle tanimlanan Gerekmiyorsa, 44.208 Glivenlik kapatma
degerin altinda ve 44.209 hizi ve 44.209 Giivenlik kapatma gecik-
Glivenlik kapatma gecikmesi | mesi parametrelerinin degerlerini uygula-
parametresiyle tanimlanan maya karsilik gelecek sekilde degistirin.
gecikme sona erdi. Gekme araci veya uzun seyahat uygula-
malarinda, fren kapama fonksiyonunu
44.207 Glivenlik kapatma se¢ parametre-
siyle devre digi birakin.
D105 Hiz uyusmasi Motor hizi sabit durum sapma | Moment ve akim limit ayarlarini kontrol
seviyesini (par. 76.32) veya edin.
rampalama durumu sapma Enkoder kullanildiysa, d205 enkoder
seviyesini (par. 76.33) asti ve | ayarlarini kontrol edin.
76.34 Hiz uyumu ariza gecik-
mesi parametresiyle tanimla-
nan gecikme sona erdi.
D108 Limitlerin G/C ileri stop limiti ve geri stop limiti | lleri stop limiti ve geri stop limiti kablo

hatasini durdur

girislerinin her ikisi de ayni
anda etkindir.

baglantilarini kontrol edin.
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